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1 EU vastavusdeklaratsioon

EU vastavusdeklaratsioon masina kohta

Dinolift Oy
Raikkolantie 145
32210 Loimaa,

kes on andnud projekteerimisteenistuse juhile Seppo Kopule volitused tehnilise
spetsifikatsiooni koostamiseks,

kinnitab, et

DINO 260 XTD tdstuk nr. YGC D260XT X X XXXXX

vastab masinate direktiiviga 2006/42/EU, selle muudatustega ja riiklike
rakendusaktidega (VNA 400/2008) satestatud nduetele, ning lisaks
madalpingedirektiiviga 2006/95/EU, direktiiviga 2000/14/EU ja elektromagnetilise
uhilduvuse (EMC) direktiiviga 2004/108/EU satestatud nduetele.

Volitatud asutus nr. 0537
VTT
PL 1300
33101 Tampere
SUOMI
on véljastanud sertifikaadi nr VTT 177 /524 / 09

Masina projekteerimisel on rakendatud jargmisi harmoniseeritud standardeid:

EN 280/A1+A2; DIN EN 60204-1/A1

Loimaa 03.02.2012
(koht) (aeq)
(allkiri)

Seppo Kopu

Projekteerimisteenistuse juht
(nimi, ametikoht)




DINO 260XTD

2 HAARDEULATUSE DIAGRAMM
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4 TEHNILISED ANDMED

Max. tookorgus

Max. platvormi korgus
Max. ulatus kiilgsuunas
Masti pdore
Tooplatvormi kédne
Kéindeulatus

Toestuse laius
Transpordilaius
Transpordipikkus
Transpordikorgus
Kaal (ilma agregaadita)
Maksimaalne lubatud platvormi koormus
Maksimaalne lubatud inimeste poolt tekitatud kiilgkoormus
Maksimaalne lubatud inimeste poolt tekitatud kiilgkoormus
Maksimaalne lubatud Sassii kalle
Maksimaalne lubatud tuule kiirus t66 ajal
Minimaalne lubatud kasutustemperatuur
Tugijalgade maksimaalne vdimalik toestusjoud
Platvormi moddud
Maikketdusuvoime
To6voimsus:
- juhtmevool:
- Helirdhu tase
- sisepdlemismootor

- Helirdhu tase
Pistikupesad platvormis

4.1 Andmesildi vorm

26,0 m

24,0 m

11,7m

piiranguteta

90°

vt. haardeulatuse diagramm

4,40 m
2,05 m
8,11 m
2,43 m
3495kg
215 kg

2 inimest + 55 kg
400 N
+0,3°

12,5 m/s
-20°C

22 800 N
0,7x1,3m
25 %

230V/ 50Hz/ 16A

Alla 70 dB
9,6 kW (13 hv)/ 3600 r/min

Alla 82 dB
230V/ 50Hz/ 10A

O
Type DINO

Year of manufacture

Number of manufacture

Weight kg
Max. load of persons p.
400N
230V
-20°C

Max. side force
Voltage

Min. operating temperature

Manufacturer

Address of manufacturer

Max. load

Additional load

Frequency

Max. wind force

DINO Eiifin®

Raikkolantie 145
32210 Loimaa
FINLAND

q3

215kg
55kg

Max. inclination of chassis 0,3°
50Hz
12,5m/s
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4.2 Masina uldine kirjeldus
Kiesoleval lehekiiljel kisitletakse tdstuki olulisimate osade nimetusi ja mdisteid, mida on kdesolevas
kasutusjuhendis edaspidi kasutatud.

s6idusuund
—
Masti sektsioon 4
Masti sektsioon 3
Masti sektsioon 2 Korvi asendi korrigeerimissilinder
(Sekundaarne)
Masti sektsioon 1
Teleskoobi silinder
Peasilinder Tostesilinder
Sassii
Paralleelvarvad
Kédnuseade Masti tugi
Paralleelvarbade
silinder
Haakeseade
Tugijala silinder
Tugijalg Soiduseade Tugiratas

4.3 Masina sihiparase kasutuse kirjeldus
Tostuk on mdeldud iiksnes inimeste ja tooriistade tdstmiseks ning kasutamiseks tooplatvormina
lubatud tooplatvormi kandevoime ja todulatuse piires (vt tehniliste andmete tabelit ja todulatuse
diagrammi).
Sihipdrane kasutus holmab ka:
Kodigi kasutusjuhendis sisalduvate juhiste jargimine
Kontrollimis- ja hooldustddde teostamine

10
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5 ULDISED TURVAJUHISED

Enne kasutuselevottu tutvuge seadme kasutusjuhendiga!

Hoidke kdesolevat kasutusjuhendit tostukis selleks mdeldud hoiupaigas.
Kandke hoolt ka selle eest, et kdik seadme kasutajad nende juhenditega tutvuksid.
Juhendage uusi kasutajaid ja jargige tipselt koiki valmistaja poolt antavaid nédpunditeid.

Tehke endale selgeks koik turvalisusega seotud juhised.
Alati, kui votate tdstuki auto tagant lahti, asetage rataste alla kiilud.

Seadet vdib kasutada ainult selleks valjadppe saanud ja seadet hasti tundev ule
kaheksateistkiimne aastane isik, kellel on selleks todandja kirjalik luba.

Tooplatvormis voib viibida maksimaalselt kaks (2) inimest ja maksimaalselt viiekiimne viie (55)
kilo raskune lisakoormus, samas ei tohi inimeste ja koorma kogumass iiletada kahtsadat
viitteistkiimmet (215) kilo.

Tooplatvormi voib kasutada ainult siis, kui Sassii on hésti toetud ja rattad on maast lahti.

Sassii toestamisel tuleb arvestada aluse kandevdimet ja kallakut.

Pehmel pinnasel tuleb kasutada tugijalgade all piisavalt suuri ja kandvaid lisaplaate. Lisatugede
valimisel tuleb pidada silmas, et metallist tugijalg ei tohi hakata selle pinnal libisema.

Seadet tohib transportida iihest kohast teise ainult transpordiasendis, samuti ei tohi platvormis olla
transpordi ajal koormat ega inimesi.

Ekspluatatsiooni kdigus tuleb votta arvesse ka selliseid ilmastikutegureid nagu tuul, nihtavus,
vihm, vastasel korral vivad need tdstetoode ohutust negatiivselt mojutada.

Tostuki kasutamine on keelatud, kui
- temperatuur langeb alla - 20 °C voi
- tuule kiirus on suurem kui 12,5 m/s

KAITSKE OMA KORVAKUULMIST — TOOTAVA AGREGAADI MURATASE 82
dB
KASUTAGE OHUTUSRIHMU!

Ohutusrihmade
kinnituskohad.
1 inimene/ ling
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Redelite, korgendite ja muude konstruktsiooni kasutamine tooplatvormis on keelatud.
Tooplatvormist ei tohi loopida esemeid.
Tostukit ei tohi kasutada eri tasandite voi korruste vaheliseks kauba voi inimeste transportimiseks.
Ohutusvahendeid ei tohi muuta kasutuskdlbmatuks.

Enne platvormi langetamise alustamist veenduge, et alus on tiihi.
Arge laske to0platvormi maha ega asetage seda konstruktsioonidele, nii vildite platvormi vigastusi.

Kui te tootate tiheda litklusega piirkonnas tuleb tdstuki toopiirkond selgelt mirgistada kas margutulede
vOi piirete abil.
Arge unustage ka liikluseeskirjade ndudeid.

Olge ettevaatlik, kui toopiirkonnas on pinge all olevaid 6huliine, jargige minimaalseid lubatud
kaugusi:

Pinge Minimaalne kaugus | Minimaalne kaugus
all (m) kilgsuunas (m)

100 -400 V rippkaabel 0,5 0,5

100 -400 V avakaabel 2 2

6 -45 kV 2 3

110kV 3 5

220 kV 4 5

400 kV 5 5

Tdstuk peab olema puhas kasutuse turvalisust ohustavast ja konstruktsiooni kontrollimist raskendavast
mustusest.

Seadet tuleb regulaarselt hooldada ja kontrollida.
Hooldus- ja remondit6id voib teostada ainult isik, kellel on piisavad professionaalsed oskused ja kes

tunneb hésti tostukite hooldus- ja remondijuhiseid.

Defektse tdstuki kasutamine on tingimusteta keelatud.

Kasutaja peab saama tootjalt juhised ja heakskiidu kdigi spetsiifiliste to6meetodite
vOi tootingimuste kohta, mida tootja pole kasutusjuhendis méaaratlenud.

Seadet ei tohi muuta ilma tootja ndusolekuta ega kasutada tingimustes, mis ei vasta
tootja poolt kehtestatud nduetele.

12



5.1

DINO 260XTD

Il Ohutu t60 juhised!!

Platvormil té6tades kasutage ohutusrihmu.

Kasutage kdrvaklappe, kui agregaati (lisavarustus) juhitakse Sassii juhtimispaneelilt. Heliréhu
tase 82 dB.

Arge vitke kunagi koormat ulevalt.

Tostuki kasutamine on keelatudtemperatuuril alla -20°C vdi kui tuule kiirus on dle 12,5 m/s.
Olge ettevaatlik, kui téopiirkonnas on pinge all olevaid elektriliine.

Korvtdstukit El tohi kasutada koorma tostmiseks.

Veenduge alati pinnase kandvuses.

Enne tugijalgade kasutamist veenduge, et tugijalgade liikumistee on vaba.

Veenduge, et siis, kui tdstuk toetub tugijalgadele, on rattad maast lahti.

Kontrollige alati loodi abil, et masin seisab loodis.

Veenduge, et tugijalad ei hakka kallakpinnal libisema.

Veenduge alati, et toopiirkonnas pole kdrvalisi isikuid. Muljumisoht pdorlevate ja
statsionaarsete konstruktsiooniosade vahele jaamisel.

Valjumine liikuvalt téoplatvormilt voi liikuvale todplatvormile sisenemine on keelatud.

Maksimaalne lubatud maapinna kallak sGidu ajal on 5%. Uhest kohast teise sditmisel Uritage
alati paikneda masina kohal.

Kui juhite kddnuseadme juhtimiskeskusest, jalgige, et ei jadks tugijalgade v6i muude selliste
konstruktsiooniosade vahele, mis ei p66rdu koos mastiga.

Kui mast on taiesti alla langetatud, veenduge, et see ei porka pdédramisel vastu selliseid
konstruktsiooniosi, mis ei po6ra koos mastiga.

Enne kasutamise alustamist veenduge alati, et hoiatusseadmed ja avariilangetuse stisteem on
tookorras.

Arge votke tooplatvormile suure pindalaga to6riistu voi tarvikuid. Suurenenud tuulekoormus
vOib ohustada masina stabiilsust.

Jalgige, et tostuk oleks alati puhas mustusest, lumest ja jaast.
Kandke hoolt selle eest, et tdstuk oleks enne kasutuse alustamist kontrollitud ja hooldatud.
Arge kunagi kasutage mittetookorras téstukit.

Arge tootage tdstukil iksinda. Too ajal peab masina juures all olema alati teine tootaja, kes
saab avariiolukorras abi kutsuda.

13
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6 KONTROLLIMINE

Seadmeid tuleb kontrollida pdhjalikult vahemalt kord kaheteistkiimne (12) kuu viltel.

Seadet on lubatud kontrollida ainult vastavat tehnilist vdljadpet omav ja seadme konstruktsiooniga
tuttav isik.

Ulevaatuse kohta tuleb koostada protokoll, mida hoitakse tdstuki juures selleks ettenéihtud kohas.
Seadet tuleb regulaarselt hooldada kogu selle kasutusea viltel.

Ulevaatus tuleb teostada kaheteistkiimne (12) kuu moéddudes sellest kalendrikuust, mille ajal viidi 1ibi
esimene voOi eelmine korraline kontroll.

Kui masinat kasutatakse eriti rasketes tingimustes, tuleb korralist iilevaatust teostada sagedamini.
Korralise iilevaatuse kdigus kontrollitakse tosteseadmete konstruktsiooni ja sellega seotud ohutus- ja
tooseadmete iildise korrasoleku viljaselgitamiseks, erilist tihelepanu tuleb podrata ohutuse seisukohast
tdhtsatele muudatustele.

Korralise iilevaatuse kdigus tuleb vilja selgitada ka see, millises ulatuses annavad eelmise iilevaatuse
jérel antud juhised voi kasutuse kdigus omandatud kogemused pdhjust rakendada meetmeid ohutuse
parandamiseks.

TAHELEPANU! Esmajoones tuleb tiita siseriiklikku seadusandlust!

Tapsemad korralist iilevaatust ja hooldust puudutavad juhised leiate osast: "Hooldus- ja
korrashoiujuhised".

14
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7 TOSTUKI KONTROLLIMINE TOOKOHAL

1. Uldised p&himotted

- Kas tdstuk sobib antud t66 teostamiseks?

- Kas tdstuki ekspluatatsiooninditajad on piisavad? (haardeulatus, koormus jne.)
- Kas tostuki tooks valitud koht on turvaline?

- Kas tookoha valgustus on piisav?

2. Dokumendid

- Kas antud tostuki kasutus- ja hooldusjuhend on tdstukiga kaasas? (Valmistaja juhend)

- Kas tdstukile on teostatud ndutavad kontroll- ja hooldusoperatsioonid ja kas kontrolli kdigus
avastatud puuduste osalt on tehtud mirge nende kdrvaldamise kohta?
(Ulevaatuse protokoll)

3. Konstruktsioon (Visuaalne kontroll ja funktsioonide testimine)
- Tdstuki iildine seisund

- Juhtseadmete funktsioneerimine ja kaitse

- Avariiseiskamine, helisignaal ja 10ppliilitid

- Elektriseadmed ja -juhtmestik

- Olilekked

- Koormust puudutav markeering ja tdhised

4. Operaator
- Kas tdstuki operaatori vanus on tooks piisav?
- Kas tdstuki operaator on saanud ndutava viljadppe?

5. Spetsiifilised momendid té6kohal

- Kas tookohast voi t66 iseloomust johtuvalt esineb on selliseid tegureid, mille kohta on
kehtestatud tdiendavaid ndudeid?

15
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TURVASEADMETE FUNKTSIONEERIMINE

é RK11T & RK12 & RK13 & RKT4

YLIKUORMITUSSUGJA

PUOMI TURVARAJAKYTKIMET
OVERBELASTNINGSSKYDDEN BOMMEN| |GRANSLAGEBRYTARNA
OVERBELASTNINGSBESKYTTELSEN ARM GRENSESTILLINGSBRYTERNE
OVERLOAD PRGTECTION SO LM SIS
- [RK4 & RKS |
—
G /
©
RKL4 & RK5
NOSTOSYLINTERI NIVELVARSI PURISTUSJOUSET
LYFTCYLINDERN LEDSKAFTET TRYCKFJADRAR
LBFTESYLINDEREN LEDDSKAFTET TRYKKFJAERN
LIFTCYLINDER LINK PRESSURE SPRINGS
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1. Masti tdstmine (Joonis A)
Loppliiliti RKS3 takistab tugijalgade ja sdiduseadme kasutamist, kui mast on tdstetud transpordialuselt.
Liiliti paikneb veotiislil masti toe peal

2. Tugijalad (Joonis B)
Tastuki kdik tugijalad peavad olema toetusasendis enne, kui alustate masti tdstmist. Veenduge, et rattad

on maast lahti.
Loppliilitid RK11, RK12, RK13 ja RK14 paiknevad tugijalgades.

3. Haardeulatuse piir ja Glekoormuskaitse (Joonised A ja C)

Loppliilitid takistavad tostuki tilekoormamist. Kui on saavutatud etteantud haardeulatus, katkestab
haardeulatuse 1oppliiliti RK4 teleskoobi litkumise véljapoole ja masti liikkumise alla.

Ulekoormuskaitse RK5 on reservkaitse, mis toimib siis, kui RK4 mingil pdhjusel ei funktsioneeri.

Siis, kui RK4 katkestab litkumise, hakkab vilkuma punane tuli ja sumisti hakkab to6le. Punase tule
poledes voib tdstukit liigutada ainult selliselt, et selle organid jddvad haardeulatuse piiridesse.
Ulekoormuskaitse RK5 kindlustab RK4 funktsioneerimist, liilitades samaaegselt sisse platvormi sumisti,
margutuli hakkab vilkuma suurema sagedusega.

4. Avariiseiskamise nupp peatab masina liikumise viivitamatult ja lulitab valja jduseadme.
Avariiseiskamise nupp tuleb enne jouseadme kaivitamist ules tosta.

Veenduge, et kaitseseadised on tookorras.
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9 JUHTIMISSEADMED

9.1 JUHTSEADMED SASSII JUHTIMISPANEELIL

F11 Platvormi pistikupesa sulavkaitse

HS8 Haardeulatuse kontrolli kaitseldppliiliti mérgutuli
Ql Kasutuskoha timberliiliti.

S1 Avariiseiskamise nupp

S6 Sisepdlemismootori kdivitus- ja seiskamisliiliti
S8 Masti liikkumiskiiruse timberliiliti

S9 Sisepdlemismootori dhuklapi nuppu

S11 Avariilangetusmootori kéivitusnupp

S16 Masti poore vasakule/paremale

S17 Masti tdstmine ja langetus

S18 Teleskoop sisse-vélja

S19 Liigendihoovastik iiles ja alla

S20 Platvormi stabiliseerimine ette ja taha

VM1 Vorgupinge voltmeeter
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9.2 PLATVORMI JUHTIMISSEADMED

Enne, kui alustate platvormi juhtimisseadmete kasutamist sulgege Sassii juhtimispaneeli kaas.

DSP Kuvar

HI Tugijala [oppliiliti mérgutuli

H2 Hoiatav mérgutuli

F10 Korvi pooramise automaatsulavkaitse

S5 Sisepdlemismootori kdivitus- ja seiskamisliiliti
S4 Avariiseiskamise nupp

S10 Helisignaali juhtimisnupp

S12 Avariilangetuse juhtimisnupp

S13 Platvormi kéddnu vasakule ja paremale

S14 Sisepdlemismootori Shuklapi juhtimisnupp
S33 Tugijala 1 tdstmine ja langetus

S34 Tugijala 2 tdstmine ja langetus

S35 Tugijala 3 tdstmine ja langetus

S36 Tugijala 4 tdstmine ja langetus

S37 Platvormi stabiliseerimine ette ja taha
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17. Juhtkang JSR (parempoolne)

Masti tostmine Soit ette

Masti poore

Masti poore vasakule

P606ramine

ﬁ]ale ette-
vot tahapoole

Pd6ramine vasakule
ette- vOi tahapoole

Rullikute vajutamise Sait taha Mast alla
liliti. (Vajutamise 10pp
Sassiilt)
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19. Juhtkang JSL (vasakpoolne)

Teleskoobi sissetdombenupp

1. Automaatne
stabiliseerimine

2. Tugijalad iiles
(lisavarustus)

1. Automaattitasaus 1. Automatisk nivelering
Tukijalat ylés i 2. Stédben upp

Liigendihoovastik alla g -

tigendihoovastik iiles

1, Automatic levelling 1. Automatische
2. Outriggers up nivellierung

2. Stiitzen hoch

Teleskoop vilja
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10 OHUOLUKORRAS / TOSTUKI STABIILSUSE OHTUSATTUMISE KORRAL
RAKENDATAVAD MEETMED

Stabiilsuse vihenemise pdhjuseks voib olla tdstuki viga, tuul voi muu korvaline joud, tostuki all oleva
pinnase kandevdime vihenemine voi tostuki puudulik toestamine. Stabiilsuse vihenemine ilmneb
tavaliselt tostuki kalde néol.

KUI TOSTUKI STABIILSUS ON OHUSTATUD

1. Juhul, kui teil on piisavalt aega, {iritage vilja selgitada stabiilsuse vihenemise pohjused ja selle
suund. Teavitage tootsoonis olijaid helisignaaliga hidaohust.

2. Voimaluse korral vihendage korvis olevat koormat.

3. Tommake teleskoop sisse, et kiilghaare avariilise langetamise ajaks viheneks. Viltige jarske
liigutusi.

4. Keerake mast ohutsoonist eemale, s.t. suunda, kus tostuki stabiilsus on normaalne.

5. Laske mast alla.

Kui stabiilsus on vihenenud tdstukis ilmnenud vea tottu, kdrvaldage viga viivitamatult.

Arge kasutage tostukit enne, kui viga on kdrvaldatud ja tdstuki seisund on kontrollitud.
ULEKOORMUSE KORRAL

1. Juhul, kui teil on piisavalt aega, liritage vilja selgitada stabiilsuse vdhenemise pdhjused ja selle
suund. Teavitage to0tsoonis olijaid helisignaaliga hidaohust.

2. Vodimaluse korral vihendage korvis olevat koormat.
3. Tommake teleskoop sisse, et kiilghaare avariilise langetamise ajaks viheneks.

4. Kui iilekoormus on kadunud, siittib roheline tuli. Parast seda vdib masinat kasutada tavapérasel
viisil.

KUI ENERGIATOIDE KATKEB (elektrimootor/ sisepdlemismootor)

1. Kasutage masti langetamiseks avariilangetussiisteemi (vt peatiikk ,,Avariilangetuse slisteem*).

2. Selgitage vilja energiatoite katkemise pdhjus.

KUI RIKKE AJAL EI TOIMI KA AVARIILANGETUSE SUSTEEM

1. Juhul, kui avariilangetuse silisteem ei toimi, piitidke tdmmata endale teiste toopiirkonnas todtavate
inimeste tdhelepanu voi kutsuge telefoni teel abi, et taastada tostuki normaalseks tooks vajalik
energiatoide, avariilangetuse siisteemi taaskaivitamiseks, ndit. aku vahetamisega, voi selleks, et tostuki

saaks muul viisil nii palju tédkorda, et tooplatvormil oleva inimese saaks alla maapinnale tuua.

Alati, kui alustate t66d tostukiga veenduge kodigepealt, et avariilangetuse siisteemi aku on tookorras (vt
peatiikk ,,Sassii juhtpaneeli kasutamine*).
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11 EKSPLUATATSIOONI ALUSTAMINE

11.1 Pinnase kandvusomadused

veenduge, et masina all olev pinnas on piisavalt tasane ja kdva, nii et tdstuk seisaks kindlalt
horisontaalasendis

Pinnase tuup Pinnase tihedus Lubatud surve
pinnasele
P kg/lcm?

Kruus Viga tihe struktuur 6
Keskmiselt tihe struktuur 4
Somer struktuur 2

Liiv Viga tihe struktuur 5
Keskmiselt tihe struktuur 3
Somer struktuur 1,5

Peen liiv Viga tihe struktuur 4
Keskmiselt tihe struktuur 2
Somer struktuur 1

Savi ja muda Tihe (véga raskesti vormitav) 1,00
Keskmiselt tihe (raskelt vormitav) 0,50
Pehme (hdlpsasti vormitav) 0,25

kasutage piisavalt suuri ja tugevaid lisaplaate tugijalgade all, kui tootate pehmel pinnasel.

votke arvesse jad, voimalike sademete ja aluspinnase kallaku moju toestusele (veenduge, et tugijalad
ei hakka alusel libisema)
tostuki kasutamine on keelatud, kui tdstuk pole korralikult toestatud ega seisa horisontaalselt

2. Tostuk s6idab omal joul vGi veetakse kontrollitud téokohale
liillitage sisse seisupidur.
votke tdstuk veoki kiiljest lahti.
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11.2 Mootori kaivitamine

Kontrollige kbigepealt, et aku massiltliti on sisse lulitatud.

- Massiluliti asub Sassii juhtimispaneeli Glemises osas.

Valige lulitiga Q1 juhtimise koht.

Kontrollige aku seisundit avariilangetussiisteemi funktsioneerimise kontrollimiseks;
avariilangetussiisteemi mehhanism peab hakkama avariilangetuse nupu vajutamisel pdorlema.

A. KAITAMINE VAHELDUVVOOLUGA

- iihendage toitekaabel vooluallikaga

- pinge peab olema 230 VAC (-10%/ +6%), sagedus 50 Hz elektrimootori maksimaalkoormuse juures
(tihenduskaabli pikkus omab moju)

- sulavkaitse 16A

Elektrimootori kédivitamine:

1. Tugijalgade juhtimine Sassiilt: kui liiliti S47 on asendis 1 ja valitakse moni litkumissuuna liilititest
S41-S44 vai S48 (joonis jargmisel lehekiiljel).

2. Masti juhtimine Sassii juhtpaneelilt: kui samaaegselt on liilitiga S8 valitud masti ja noole
litkumiskiirus ja liilititega S16-S20 on valitud moni litkumissuund.

3. Juhtimine platvormilt: kui pedaal on iihendatud ja valitud on moni liikkumissuundadest

Mootor seiskub parast liigutuse sooritamist 5 sekundi méddumisel

B. SISEPOLEMISMOOTORI KAITAMINE (AGREGAAT)

- veenduge, et kiitusepaagis on piisavalt kiitust

- avage kiitusekraan ja liilitage vajadusel kéivitamise ajaks eraldi nupuga (Sassii juhtpaneelilt liilitiga
S9 ja platvormilt liilitiga S14) sisse dhuklapp, seejérel kdivitage mootor Sassii juhtpaneelilt
kippliilitiga S6 voi platvormilt kippliilitiga S5

- seadke poorlemissagedus mootori podrlemissageduse reguleerimishoovaga sobivaks
(bensiinimootoriga masin)

- Kui aku on tuhi, siis tuleb agregaadi kdivitamiseks tdommata kéivitusndorist ja vajutada samaaegselt
agregaadi ees olevat nuppu. Liiliti Q1 peab olema Sassiilt juhtimise asendis.

Tommake kdivitusnoori seni, kuni tunnete takistust, seejirel tdmmake nodri jarsult. Hoidke nuppu all ca

minuti jooksul, et aku end tiis laeks.

Arge laske noori kaepidet kéest lahti nii, et see pdrkab tagasi vastu mootorit.

- seadke poorlemiskiirus keskmisele kiirusele

Laske sisepdlemismootoril kéia piisavalt ka operatsioonide vaheajal, kuna aku laeb ainult siis, kui
sisepdlemismootor kéib.

- Mootor seiskub, kui keerata liiliti S5 vo1 S6 asendisse Stop.

- Sulgege kutuseklapp, kui seiskate sisepdlemismootori.

Téahelepanu! Seadme pukseerimise ajal peab kituseklapp olema suletud.

Lisateavet sisepdlemismootori generaatori funktsioonide kohta leiate eraldi hooldus- ja
kasutusjuhendist.

C. KAITAMINE DIISELMOOTORIGA

- drge lihendage toitekaablit vooluallikaga (230 VAC)

Mootori kaivitamist juhul, kui aku on tihi, selgitatakse tostukiga koos tarnitavas spetsiaalses
diiselmootori kasutusjuhendis.

Laske sisepdlemismootoril kdia ka operatsioonide vaheajal, kuna aku laeb ainult siis, kui
sisepdlemismootor kiib.

Et viltida diiselmootori elektroonika rikkeid drge liilitage massiliilitit vidlja, kui diiselmootor kaib!
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11.3 Tugijalgade juhtimine Sassiilt

Tugijalgu saab kasutada ainult siis, kui mast

toetub toele.

Tugijalgade juhtimiseks kasutatakse iga

tugijala oma liilitit.

1. Keerake timberliiliti S47 asendisse 1 ja
hoidke liilitit selles asendis, kui valitud
liigutust sooritate.

2. Keerake tugijala kippliiliti soovitud

litkumissuunda (soovi korral saab koiki

tugijalgu liigutada samaaegselt).

Laske eesmised tugijalad alla.

4. Laske tagumised tugijalad alla (hoiduge
veotiisli tugiratta eest)

Seadke Sassii tugijalad
horisontaalasendisse vastavalt
horisontaalasendi indikaatorile.

5. Kui tugijalgadele rakendub piisavalt
suur toetusjoud, siittib tugijalgade
juhtimishoova korval olev roheline
margutuli.

w

Tahelepanu! Rohelise méargutule
suttimine ei garanteeri veel, et tdstuk on
horisontaalasendis.

VEENDUGE, ET RATTAD ON KINDLALT ALUSELT LAHTI TOSTETUD

- veenduge, et koik tugijalad toetuvad kindlalt vastu maad
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11.4 Tugijalgade juhtimine platvormilt

Tugijalgu saab kasutada ainult siis, kui mast toetub toele.
Tugijalgade juhtimiseks kasutatakse iga tugijala oma liilitit.
1. Vajutage pedaali.
2. Keerake tugijala kippliiliti soovitud liikkumissuunda (soovi korral saab koiki tugijalgu liigutada
samaaegselt).
3. Laske eesmised tugijalad alla.
4. Laske tagumised tugijalad alla (hoiduge veotiisli tugiratta eest)

Viige tostuk tugijalgade abil horisontaalasendisse.

a. Horisontaalasendit ndeb kuvarilt (DSP), millel on horisontaalasendit néitavad tulbad
b. X jaY vidirtused nditavad kallet kraadides
c. Veenduge kuvari jirgi, et X ja Y suuna kalle on alla 0,3r.

6. Kui koikidele tugijalgadele
rakendub piisavalt suur
toetusjoud, siittib tugijalgade
juhtimisliilitite keskel olev
roheline mérgutuli H1.

o

Tahelepanu! Rohelise méargutule
suttimine ei garanteeri veel, et tdstuk
on horisontaalasendis.

VEENDUGE, ET RATTAD ON
KINDLALT ALUSELT LAHTI
TOSTETUD

- veenduge, et koik tugijalad toetuvad kindlalt vastu maad
Automaatne stabiliseerimine (lisaseade)

1. Vajutage pedaali.

2. Vajutage vasakpoolsel juhtkangil oleva liiliti vasakut poolt tdstuki stabiliseerimiseks
horisontaalasendisse.

3. Hoidke stabiliseerimisfunktsioon aktiivsena, kuni liikumine 16peb.

4. Veenduge kuvari jargi, et X ja Y suuna kalle on alla 0,3r.

Veenduge alati, et tdstuk seisab horisontaalselt.
Vajadusel sooritage korrektsioon kasitsi.

Tugijalgade tGstmine transpordiasendisse automaatse stabiliseerimisega
5. Vajutage pedaali.
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6. Vajutage vasakpoolsel juhtkangil oleva liiliti paremat poolt, kui soovite tugijalgu
transpordiasendisse tdsta.

11.5 Sassii juhtpaneeli kasutamine

Valige imberlilitiga (Q1) Sassii juhtpaneel

kéivitage sisepdlemismootor vdi elektrimootor vastavalt juhistele

kiirus valitakse lulitiga S8 (luliti peab olema aktiivne kogu kasutusaja valtel)
lilitil on kolm eri asendit
- 0-asend, tihtegi liigutust ei sooritata

- - asend, masti aeglased liigutused aktiveeritud

- @ - asend, masti kiired liigutused aktiveeritud

mast liigub vastavalt valitud kiirusele liilititega S16-S20

Veenduge avariilangetuse funktsiooni toimivuses

jargmiselt:

1. tostke masti 1-2 meetrit tiles, liikkake teleskoop 1-
2 meetrit vélja ja seejérel vajutage
avariiseiskamise nupp pohja, mille tagajirjel
peab mootor ja litkumine seiskuma

2. kdiivitage avariilangetusmehhanism (nupp S11)
ja tommake teleskoop sisse (kang S18 voi nupp
S31) ning mast alla (kang S17)

3. tommake avariiseiskamise nupp lles

Avariilangetuse mehhanismi kasutamisel on masti ja
noole lilkkumine mérgatavalt aeglasem.

Téahelepanu! Kui olete viinud tostuki Sassii
horisontaalasendisse KALLAKPINNAL, siis keerake
masti ettevaatlikult veendumaks, et kdanuseade ei
puutu vastu tugijalgu.

- tOstke platvorm mastilt ja keerake mast kiiljele nii, et saate platvormi alla lasta
- liikake teleskoop niin palju vélja, et platvormile oleks vdimalik ohutult peale astuda
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HOIDUGE VIGASTAMAST VEOTIISLI TUGIRATAST!

11.6 Platvormi juhtpaneeli
kasutamine

- elektrimootor kéivitab litkumise
ajal automaatselt, kui pedaal on
alla vajutatud

- sisepdlemismootoriga masina
puhul tuleb mootor liilitiga S5
kiivitada
Seadke podrlemiskiirus %
maksimumist. Mootori
pOorlemissagedus mdjutab
seadme kiirust

11.7 Sdiduseade

Hiidrauliline s6iduseade on moeldud selleks, et tostuk saaks
toGtsoonis tihest kohast teise litkuda.
Raskesti labitaval maastikul tuleb kasutada
kaugjuhtimispaneeli voi teisaldada seadet veokil.
Veenduge, et platvorm on transpordiasendis ja tugijalad on
téiesti tiles tostetud.
Veenduge, et kaabel on tdstuki litkumiseks piisavalt pikk
(vahelduvvoolu kasutamisel).
Transpordi ajal kasutage lisaratast. Ratas asub masina taga
vasakul pool.
Juhtimine platvormist
- aktiveerige pedaal, liilitage sdiduseade rehvi vastu, selleks
vajutage juhtkangi (JSR) liiliti vasakut poolt.
Liilitada saab ka Sassii juhtpaneelilt, kui liiliti S47 keerata
asendisse 1 ja valida rullikute litkumissuund liilitiga S48.
Viljaliilitamine toimub ainult Sassii juhtpaneelilt Lilitiga
S48.

- vabastage kasipidur

- vajutage pedaali ja litkuge edasi parempoolse juhtkangi (JSR) abil (t66skeemi vt peatiikist
»Platvormi juhtpaneeli kasutamine®).

- jalgige, et tugiratas ei porkaks vastu takistusi ega satuks maapinnaaukudesse
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- pérast sdidu 16ppemist tdmmake peale kasipidur
- vOtke sdiduseade rehvi kiljest lahti alles parast seda, kui olete
Sassii juhtpaneelilt k&sipiduri sisse lulitanud.

Sdidu juhtimine kaugjuhtimispaneelilt

- juhtimispaneel asub masina taga Sassii juhtimispaneeli peal

- lilitage rullikud vastu rattaid, nagu juhendis on kirjeldatud (vt peatiikk ,,Soiduseade*)

- kaugjuhtimispaneelil on noolega nupud edasi-tagasi sdiduks ja paremale ja vasakule pdoramiseks ja
avariiseiskamisnupp

ARGE UNUSTAGE KASIPIDURIT!

ETTEVAATUST

1. Arge sditke sdiduseadmega allamiige, kui maapinna kalle on iile 5%, s.t. enam kui 1/20 (vastab 0,5
m langusele iga 10 meetrise teeldigu kohta). Kui maapinna kallak on suurem, vdib seade osutuda
juhitamatuks.

2. Kui te soidate nodlval sdiduseadme joul, peab veotiisel olema alati allamige suunatud.
Arge soitke nii, et veotiisel on suunatud iilamée suunas.

3. Enne, kui vitate seadme veoki kiiljest lahti, asetage rataste alla tdkised.

4. Tommake seisupidur peale alati enne tdstuki veoki kiiljest lahti ithendamist.
Kasutage seisupidurit ainult masina paigal hoidmiseks vdi avariipeatamiseks.

5. Arge kunagi jitke tdstukit ndlvale seisma nii, et seda hoiab kinni ainult sdiduseade.
6. Kui te viite tdstuki teise kohta selle oma sdiduseadmega, jdlgige hoolikalt,
- et teie jalg ei jadks tOstuki rataste alla
- et veotiisel ei keeraks ootamatult kiiljele
- et te el kujutaks endast ohtu juuresolijatele ja iimbrusele
7. Arge teisaldage seadet kisijoul, kui ta asub ndlval, kuna seade vdib lahti péfiseda ja pdhjustada

onnetuse.

8. Arge peatage iihendatud seadet ja sdidukit miendlval.
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11.8 Masti juhtimine platvormist

valige Sassii juhtpaneelilt lilitiga Q1 platvormllt juhtimine
aktiveerige pedaal = N

- vajadusel kdivitage sisepolemismootor vastavalt juhistele
- elektrimootor kdivitub koos litkumise aktiveerimisega ja seiskub, kui litkumine ei ole enam aktiivne
- masti litkumist _]uhltakse Juhtkanglga (vt peatukk »Platvormi juhtpaneeli kasutamine*)

JSL

Veenduge avariilangetuse funktsiooni toimivuses jargmiselt:
- Avariilangetuse mehhanismi kasutamisel on masti ja noole liikkumine mérgatavalt acglasem.

1. tostke masti 1-2 meetrit iiles, litkkake teleskoop 1-2 meetrit vélja ja seejérel vajutage
avariiseiskamise nupp pohja, mille tagajérjel peab mootor ja liikkumine seiskuma

2. kdiivitage avariilangetusmehhanism nupuga S12, see kéivitab automaatselt teleskoobi
sissetdmbumise; kui teleskoop on téiesti sees, hakkavad mast ja hoovad alla laskuma

3. tommake avariiseiskamise nupp tiles
11.9 Masti juhtimine Sassii juhtpaneelilt
- vt peatiikk ,,Sassii juhtpaneeli kasutamine*

Tahelepanu! Kui olete viinud tdstuki Sassii horisontaalasendisse KALLAKPINNAL, siis keerake
masti ettevaatlikult veendumaks, et kdanuseade ei puutu vastu tugijalgu.

TN
55
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11.10 Testige funktsioonipiiri 18ppluliti RK4 toimimist

- platvormi koormus ca 80 kg
- seadke mast horisontaalasendisse
- likake teleskoop vilja

100 mm ==J T

( L" N ) ISKUN PITUUS
SLAGLANGD

HUB

STROKE

KORIKUORMA
8 O k g BELASTNINGEN
KORBBELASTUNG

(176 |DS) pratrorm Loa

Kui litkumine peatub, peab punane tuli H2 vilkuma ja sumisti platvormil sisse liilituma, kuvarile ilmub
tekst ,,maksimaalne ulatus”

- vorrelge haardeulatust haardeulatuse skeemiga

(korvi viliskiilje kaugus = ulatus - 0,5 meetrit)

Tahelepanu! Kui tdstuki toitevool katkestatakse siis, kui nool on tééulatuse piiril, tuleb teleskoop
S31 vdi S32 nupuga sisse tdmmata, et nool jaadks normaalse todulatuse sisse.

Toimingud, kui téoulatuse piir on Uletatud

- tooulatust kontrolliv 16ppliiliti RKS5 katkestab koik juhtimistoimingud
- sumisti platvormil liilitub sisse

- punane mirgutuli (H2) vilgub

- kuvarile ilmub tekst ,,maksimaalne to6ulatus iiletatud”

Tagasitoomine normaalse todulatuse piiridesse

- tommake teleskoop sinise nupuga S31 voi S32 sisse

- kui normaalne to6ulatus on saavutatud, liilituvad vilja mérgutuli ja sumisti ja kuvaril olev tekst kaob
- pdérast seda saab tdstukit normaalselt kasutada

Teleskoobi sissetdmbamisnupp S31 ja S32 toimib siis, kui elektrimootor, sisepdlemismootor voi
avariilangetuse mootor kéib. Funktsioonid tuleb aktiveerida vastavalt juhtimispaneelilt pedaaliga voi
lilitiga S8.

Kui kasutada platvormi avariilangetusliilitit S12, tdombub teleskoop kdigepealt automaatselt sisse,
16puks laskuvad mast ja hoovad.

HOIATUS

Maksimaalse tooulatuse juures ei tohi tuua platvormile tdiendavat koormust (niit. teist inimest).
Niide: Uks platvormil olev inimene liikkab teleskoobi vilja voi $assii juhtimispaneelist liikatakse
teleskoobi abil tiihi platvorm tédispikkuses vilja nii, et platvorm on nii madalal maapinna kohal kui
voimalik. Kui siis funktsioonipiiri margutuli siittib, ei tohi koormust lisada, vaid teleskoop tuleb
sissepoole tdmmata.

KUI AVARIISEADMED VOI AVARIILANGETUSE SUSTEEM EI TOOTA, TULEB NEED
ENNE EKSPLUATATSIOONI ALUSTAMIST KORDA TEHA!
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11.11 Sdidujuhised

1. Uksikasjad leiate hooldustoid kasitlevas peatiikis pealkirja all " Igapaevased
kontrolloperatsioonid*".

2. Tostke mast veidi Ules ja likake teleskoop veidi vélja ja veenduge, et platvorm ei hakka lilkuma
allapoole siis, kui juhtseadmeid ei liigutata.

3. Kulmades tootingimustes laske mootoril veidi aega kéia, et hudrovedeliku temperatuur téuseks.
Alustage t06d ettevaatlikult, kBigepealt sooritage edasi-tagasi liigutusi $assii juhtimispaneelilt ilma
platvormi koormamata.

4. Tostke platvorm toopiirkonda

Platvormi liigutused on platvormi juhtpuldilt (ent mitte Sassii juhtimispaneelilt) sujuvalt reguleeritavad.
Liigutusi saab sooritada samaaegselt. Kui te kasutate samaaegselt mitut juhtkangi, aeglustub iga iiksiku
litkumise kiirus.

ARGE VOTKE PLATVORMILE LISAKOORMAT ULEVALT!
TAHELEPANU!

Platvormi langetamine transpordiasendisse Tommake teleskoop alati kdigepealt tdiesti sisse ja viige
platvorm masti suhtes tdisnurga alla ja laske alles siis mast transporditoele.

5. Tostet sooritage votke arvesse jargmist:

- platvormi litkumispiirkond sdltub koormast (vt. tehnilised andmed) ja seda kontrollivad 16ppliilitid
RK4 ja RKS5, mis paiknevad korpuse kaane all
Loppliiliteid ei tohi reguleerida ega nende funktsioneerimist muuta. Nende kontrollimist ja
reguleerimist voib teostada ainult volitatud spetsialist.

YLIKUORMITUSSUQJA PUOMI TURVARAJAKYTKIMET
OVERBELASTNINGSSKYDDEN BOMMEN| |GRANSLAGEBRYTARNA
SICHERHEITSANORDNUNG ARM GRENZTASTER
OVERLOAD PROTECTION PooH e

R [RK4 & RK5 |

(O -
)
NOSTOSYLINTERI NIVELVARSI PURISTUSJOUSET
LYFTCYLINDERN LEDSKAFTET TRYCKFJADRAR
HEBEZYLINDER GELENK KLEMMFEDERN
LIFTCYLINDER LINK PRESSURE SPRINGS
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6. Pikaajaline t60 Uhes ja samas kohas
- sooja ilmaga pole motet lasta mootoril td6tada, kui platvorm peab pikka aega samas kohas
plisima
- soovitame lasta sisepdlemismootoril kdia ka operatsioonide sooritamise vaheajal, et aku
piisiks laetud.
- kontrollige regulaarselt t66 kdigus tdstuki toestust ja tugede aluse maapinna seisundit ning
votke arvesse ilmastiku- ja pinnasetingimusi

7. Platvormi liigutades arge unustage jargmist:
- hoiduge korgepingeliinide eest

- drge liletage maksimaalset lubatud kiilgsuunalist
koormust (400N)

- &rge puutuge vastu avakaableid

- é&rge visake korvist vilja esemeid

- &rge vigastage tostukit

- drge votke platvormile tleliigset koormat

- &rge vigastage objektil asuvaid objekte voi
konstruktsioone

- drge koormake platvormi iile objektidega
toopiirkonnast

8. Kui teil tuleb tostukilt lahkuda
- viige tostuk turvalisse asendisse, eelistatavalt transpordiasendisse
- liilitage vélja jouseade
- tostuki lubamatu kasutamise takistamiseks votke voti juhtimispaneelist
9. Platvormi asendi reguleerimine
Tookorvi asendit saab korrigeerida, kui tdstuk on toestatud (tugijalad all).
OLGE ETTEVAATLIK, KUI PLATVORM LIIGUB!
Platvormi horisontaalasendi reguleerimine Sassii juhtpaneelilt toimub jargmiselt:
- viige iimberliiliti Q1 asendisse "Sassii juhtpaneel"
- valige litkumiskiirus liilitiga S8
- valige juhtkangiga S20 soovitud korrektsiooniliigutuse suund
Platvormi horisontaalasendi reguleerimine platvormist toimub jargmiselt:

- aktiveerige jalgsidur
- valige juhtkangiga S37 soovitud korrektsiooniliigutuse suund
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12 AVARIILANGETUSSEADE

Rikke puhuks on tdstuk varustatud avariilangetussiisteemiga, mis saab toitevoolu akult.

1. Siisteemi struktuur
- aku 12V 44 Ah
- akulaadur
- hiidroseade 12VDC

2. Aku hooldus
- slisteem on varustatud automaatse temperatuuri ja lithise eest kaitstud akulaaduriga
- lisage vajadusel elektroliiiiti nii palju, et selle tase oleks aku elementidest {ilalpool

3. Hiidroseade koosneb jargmistest komponentidest:
- rohupiirdeklapp, seaderdhk 16 MPa (160 bar)
- tagasivooluklapp
- alalisvoolumootor 800 W DC

Avariilangetuse siisteem kéivitatakse platvormilt liilitist S12 ja Sassii juhtpaneelilt lilitist S11 ning
vastava litkkumise liilitist.

Avariilangetuse siisteem kéivitub ainult nupule vajutamisest.

Avariilangetussiisteemi kdivitus seiskab 230 VAC mootori.

TAHELEPANU!
Avariilangetus Sassii juhtimispaneelilt

- Kaivitage avariilangetuse mootor nupuga S11 (tuleb hoida all kogu liikumise viltel).

- Tommake teleskoop tdiesti sisse (10ppliiliti RK8 sulgub).

- Laske mast ja vajadusel liigendihoovad alla.

- Keerake mast transporditoe kohale ja asetage mast toele.

- Avariilangetuse korral tdmmake alati kdigepealt teleskoop sisse ja seejarel mast alla.

Avariilangetus platvormi juhtimispaneelilt

- Kaivitage avariilangetuse mootor nupuga S12 (tuleb hoida all kogu litkumise viltel).

- Teleskoop tdmbub automaatselt sisse, tdmmake teleskoop téiesti sisse (Ioppliiliti RKS8 sulgub).

- Kui teleskoop on téiesti sees, liilitab 1oppliiliti RKS8 sisse masti ja hoobade laskumisfunktsiooni;
langetage mast ja nool piisavalt alla, et saaksite platvormist ohutult véljuda.

- Vajadusel langetage mast Sassii juhtpaneelilt transporditoele.

Juhul, kui avariilangetuse siisteem ei kéivitu, piilidke tommata endale teiste todtsoonis olevate inimeste
tahelepanu, et nad aitaksid tdstuki normaalseks kasutuseks vajaliku voolu taastada voi avariilangetuse

stisteemi kéivitada, néiteks vahetades aku uue vastu.

Alati, kui alustate t66d tdstukiga veenduge kodigepealt, et avariilangetussiisteem on tookorras (vt
peatiikk ,,Sassii juhtpaneeli kasutamine®).
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Sassii avariilangetusfunktsioonid

Avariilangetuse funktsioone kasutades saab tdsta ka tugijalad transpordiasendisse ja votta veorullid
rehvide kiiljest lahti.

Tugijalgade avariilangetus

- Masti peab olema transporditoel.

- Kaivitage avariilangetuse mootor nupuga S40.

- Nuppudega S41-S44 saab tugijalgu ainult {ilespoole liigutada.
- Tostke tugijalgu iihekaupa, et seade laskuks iihtlaselt alla.

Soidurullikute eemaldamine rehvide kuljest

- Juhul, kui seade ei ole veoki kiiljes kinni, drge unustage seisupidurit enne sdidurullikute lahtivotmist
sisse liilitada.

- Masti peab olema transporditoel.

- Kaivitage avariilangetuse mootor nupuga S40.

- Nuppudega S48 eemaldatakse sdidurullikud rehvidest.

- Rullid liiguvad rehvide juurest eemale veidi eri aegadel, hoidke funktsioon piisavalt kaua aktiivne ja
enne seadme teisaldamist veenduge, et rullikud on rehvide kiiljest piisavalt lahti.
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13 SPETSIIFILISI JUHISEID TOSTUKI KASUTAMISEKS TALVEL

- madalaim lubatud temperatuur tdstuki kasutamiseks on - 20 ° C
- pakaselise ilmaga laske jouseadmel moni minut kéia ja alles siis alustage liigutuste sooritamist.

- koigepealt tehke hiidroseadme abil mdned “soojendusliigutused”, et silindritesse tuleks klappide
tookindluse tagamiseks sobivalt soe vedelik

- veenduge, et 10ppliilitid ja avariilangetusseadmed funktsioneerivad histi ja on puhtad (mustusest,
lumest, jéést jne.)

- kui te tdstukit parajasti ei kasuta, siis kaitske juhtimispaneeli ja platvormi lume ja jdi eest.

JALGIGE, ET TOSTUK OLEKS ALATI PUHAS MUSTUSEST, LUMEST, JAAST JNE.
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14 PARAST TOOPAEVA LOPPU SOORITATAVAD TOIMINGUD

1. Todmmake teleskoopmast tdiesti sisse.
2. Veenduge, et platvorm on masti suhtes tiisnurga all.

3. Laske mast/platvorm veotiislil olevale alusele.
- aluses olev loppliiliti takistab tugijalgade kasutamist, kui platvorm pole tdielikult alla lastud

4. Sulgege juhtimisseadmete katted.
5. Keerake liiliti Q1 asendisse OFF ja keerake massiliiliti asendisse 0.

6. Kui te soovite, et aku laeks, jiatke voolukaabel vooluvorku; muudel juhtudel iihendage tostuk
vooluringist lahti.
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15 TOSTUKI ETTEVALMISTAMINE TRANSPORDIASENDISSE VIIMISEKS

—

8.

9.

. Liilitage sisse seisupidur.

Tdmmake teleskoopmast tdiesti sisse.
Veenduge, et platvorm on masti suhtes tdisnurga all.
Laske mast/platvorm veotiislil olevale masti transporditoele.
Transporditoe 1oppliiliti takistab tugijalgade kasutamist, kui mast ei ole kindlalt toel.
Tostke tugijalad iiles.
a. koigepealt tagumised tugijalad (hoiduge tagatulesid vigastamast)
b. seejirel eesmised tugijalad (hoiduge tugiratast vigastamast)
Veenduge, et sdiduseade on lahti {ihendatud.

Keerake timberliiliti Q1 OFF-asendisse ja tihendage tdstuk vooluvorgust lahti.

Keerake massililiti asendisse 0.

10. Veenduge, et juhtimispaneelide katted on lukustatud.
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16 UHENDAMINE PUKSEERIVA VEOKIGA

1. Tdostke kuulhaakeseadme kdepide iiles ja tdmmake seda samaaegselt ette (veoki litkumissuunas).
Sellega avate kuulhaakeseadme.

2. Vajutage kuulhaakeseade kergelt auto veokuuli peale. Uhendamine ja lukustumine toimuvad
automaatselt, kui kédepide laskub alla.

TAHELEPANU! VEENDUGE PARAST UHENDAMIST ALATI, ET KUULHAAKESEADE ON
KORRALIKULT HAAKUNUD!

Kuulhaakeseadet tuleb regulaarselt puhastada ja méérida.

3. Uhendage veokiga avariipiduri tross ja elektripistik. Veenduge, et juhtmed ei kii millegi vastu ja et
trossid on ithendatud nii, et nad saavad funktsioneerida

b

Veenduge, et tuled pdlevad.

5. Laske seisupidur hoolikalt lahti ja veenduge, et fiksaator funktsioneerib ja kéepide piisib all.

a

Tdstke tugiratas téiesti iiles transpordiasendisse.

Tostuki pukseerimisel ei tohi korvis olla koormat.

Sel juhul, kui te tdstukit pargite voi selle kallakul veoki kiiljest lahti ihendate, tuleb kdsipiduri kang eriti
tugevasti peale tommata. Kui seisupidur on peale tdommatud liikake tdstuk tahapoole, et
pidurdusautomaatika piduriklotse veidi jarele annaks. Sel juhul tdmbab vedru kdsipidurit tugevamalt
peale, nii et tostuki pidurid on jélle sisse liilitatud.

Reguleerige pidurid hooldusjuhises kirjeldatud viisil.

Téiendava turvameetmena asetage kallakul rataste alla kiilud.

Kui tostuk jadb pikemaks ajaks, nditeks talveperioodiks, seisma, on soovitav see iiles tugedele tosta, et
vihendada koormust ratastele.

TAHELEPANU!
- Kontrollige:
- et, tugijalad on transpordiasendis
- et kuulhaakeseade on haakunud
- et tuled polevad
- et seisupidur on sisse liilitatud
- rehvide seisund ja rohk (700 kPa, tugiratas 250 kPa ja lisaratas 300 kPa)
- et turvatrossid on korralikult kinnitatud
- pidurite blokeerimine transportimise jérel
- tugiratta kinnitust
- et sdiduseade on ratta kiiljest lahti voetud
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17 HOOLDUS- JA KORRASHOIUJUHISED

17.1 ULDISED HOOLDUSJUHISED

- sooritage tostuki hooldustddd alati nii, nagu kéesolevas juhendis kirjeldatud

- keerulisemate remondit6ode teostamisel kasutage professionaalide abi voi votke ihendust seadme
edasimiiiija voi valmistajaga

- tostuki konstruktsiooni ei tohi muuta ilma valmistaja ndusolekuta

- kui te avastate vea, mis v0ib mdjutada seadme turvalisust, siis kdrvaldage need enne, kui tdstuki
jargmine kord kasutusele votate

- drge laske oli maha voolata

- pidage tdstukil, eriti tooplatvormil, puhtust

- enne hooldustédde ja kontrollimise alustamist puhastage tdstuk mustusest

- kasutage ainult originaalvaruosi

- toestage platvorm, mast, hoovad ja tugijalad selliselt (néditeks viige nad transpordiasendisse voi
toetage toestuskonstruktsioonile), et remonditavale struktuurile ei rakenduks koormust ning et nad ei
oleks muul viisil ohtlikud

- seadet tohib tdsta kahe kandejoult vahemalt 3 500 kg kandejouga tdstetropi abil neljast tdsteaasast

(vt. joonis)
Tostke ettevaatlikult ja jdlgige, et te seadet ei vigastaks!

min. 2000

240 mm
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17.2 JUHISED HOOLDUS- JA KONTROLLOPERATSIOONIDE LABIVIIMISEKS

1. Esimene hoolduskord parast 20 to6tundi
- surve- ja tagasivoolufiltri padruni vahetamine
- pidurite reguleerimine vastavalt juhistele (vt peatiikk ,,Ratta pidurid ja laagrid*)
- kontrollige rattapoltide pingsust parast ca 100 km pikkust teekonda (325 Nm)

2. lgapéevane hooldus
- kontrollige hiidrovedeliku taset, vajadusel lisage vedelikku
- kontrollige hiidraulika liitmikud
- kontrollige visuaalselt tostuki konstruktsioone
- veenduge, et avariilangetuse ja avariiseiskumise funktsioonid on té6korras
- kontrollige avariihoiatusseadmete seisundit

3. lganadalane hooldus

- kontrollige rehvide seisundit ja rdhku (700 kPa, tugiratas 250 kPa ja lisaratas 300 kPa)

- liigendite midrimine (vt peatiikki ,,Méaérdeskeem*)

- kontrollige teleskoobi liugpindade seisundit ja méérige vajadusel silikooniga

- kontrollige liugklotside ja —pindade vaheline 15tk ja reguleerige vajadusel liugklotse

- asetage platvormile 80 kg raskune koormus ja viige mast horisontaalasendisse
Seejarel liikkake teleskoop vilja, kuni siittib punane tuli ja liigutus peatub Mdotke kédiku
vastavalt juhistele. Kui kdik on pikem, vitke {ihendust hooldustéokojaga. Vt peatiikki
,Haardeulatuse piiride kontrollimine*.

4. Hooldust6dd 6-kuulise intervalliga
- vahetage hiidrovedelik ja mdlemad filtripadrunid
- kontrollige pidurite seisundit
- kontrollige rattapoltide pingsust (325 Nm)
- kédnuseadme laagri hammasringi miarimine

5. Korraline hooldus 12-kuulise intervalliga vastavalt allpool toodud korralist hooldust
puudutavatele juhistele

KUI TE KASUTATE TOSTUKIT RASKETES TOOTINGIMUSTES, (EBANORMAALSELT
NIISKE, TOLMUNE, SOOVITAV, JNE. TOOKESKKOND) TULEB OLIVAHETUSE JA
MUUD KONTROLLI SOORITAMISE INTERVALLI LUHENDADA SELLISELT, ET NEED
SOBIKSID ANTUD TOOKESKKONDA NING TAGAKSID TOOOHUTUSE JA
TOOKINDLUSE.

HOOLDUSTOID JA KORRALIST KONTROLLI TULEB TEOSTADA TINGIMATA, SEST
NENDE TAITMATAJATMINE VOIB VAHENDADA KASUTUSE TURVALISUST.

VALMISTAJAGARANTII KEHTIB AINULT SIIS, KUI HOOLDUS- JA
KONTROLLOPERATSIOONID ON SOORITATUD OIGESTI.
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17.3 RATTAPIDURID JA -LAAGRID

Pidurite seadejuhised
Asetage tostuk tugiasendisse nii, et rattad oleksid dhus.

Veenduge, et rattad pdorlevad vabalt.

Pidurivardad peavad olema 16dvalt
(késipidur vabad)

Kontrollige piduri tdukurvarraste
kinnitused..

Pingutage noolega nédidatud ava taga olevat seaderatast paripdeva senikaua, kui ratas enam kasitsi
podrates ei liigu.

Lodvendage seaderatast, kuni ratas hakkab holpsalt poorlema.

. [REGULEERIMINE
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Reguleerige mutritega pidurdust nii, et
piduri varras oleks veotiisliga risti ja
molemad rattad pidurdavad.

\ SEADEMUTRID

Pidurite reguleerimine liiga pingule pohjustab pidurite iilekuumenemist litkkumisel ja tingib veoseadme
suuremaa veojou vajaduse.

Pérast pidurite reguleerimist on soovitav teha proovisoit, mille ajal kontrollitakse 2-3 korda pidurdades,
et pidurid tootavad laitmatult.
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Laagrildtku reguleerimine

Rattalaagrid on hooldusvabad ja piisivalt méaritud.
(Laagrid ei vaja tdiendavat madrimist ning neid pole tarvis ega ka voimalik reguleerida)

Hooldusintervallid

500 km (sissesoit)
5 000 km pidurite reguleerimine, pealejooksupiduri liikkuvate osade madrimine
13 000 - 15 000 km voi iga kuue kuu jdrel:

a) pidurikatete kulumise kontroll
b) pealejooksupiduri todkorra kontroll
c) pealejooksupiduri liugosade médrimine

Kaherealiste kaldkuullaagrite pika kasutusea ja hooldusvaba iseloomu totu tavajuhtudel laagrivigastusi
el teki. Kui te aga siiski avastate erakorraliste to6tingimuste tagajirjel probleeme laagritega, tuleb

piduritrumlid koos uute laagrite ja lukustuspoltidega tervikuna uute vastu vilja vahetada.

TAHELEPANU!
Jatke tilalkirjeldatud t66d asjatundliku hooldustddkoja hooleks.

Laagreid peaks keerama iga 3 kuu jérel, et nende dlikiht ei praguneks
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17.4MAARDESKEEM
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IGA 50 TOOTUNNI JAREL

Ohutusseadme laagrid

Tugijala silindrite liigendite laagrid
Tugijalgade laagrid
Tugijalaplaatide liigendite laagrid
Masti ja tdstehoobade laagrid
Platvormi laagrid

Stabilisaatori silindrite liigendite laagrid (védlja arvatud iilemise stabiliseerimissilindri kolvivarre
poolne liigendi laager)

8. Tdostesilindri laagrid

9. Teleskoobi liugpinnad/rullid

10. Tugiratta liugpinnad ja voll

Nk =

KAKS KORDA AASTAS

11. Teleskoobisilindri liigendilaager

12. Sdiduseade

13. Pealejooksupidur - veopool

14. Kéddnuseadme laager ja hammasring

15. Ulemise stabiliseerimissilindri kolvivare poolne liigendi laager

Maardevaseliin Esso Beacon EP2 vdi sellele vastav.

Ulekoormuskaitsme liigendit (kohta 1) ) tuleb tingimata regulaarselt méirida ning tingimata tuleb seda
teha viivitamatult parast tostuki pesemist.

Tugijala 16ppliiliti litkuvaid osi tuleb méairida iga 50 to6tunni jérel.
Kuulhaakeseadme liikuvaid osi méaaritakse kergelt siis, kui see on tarvilik.
Maidrige tostukit alati kohe pérast selle pesemist.

Maarige masti kettide nédhtaval olevaid osi kaks korda aastas. Kasutage méaardeainena Master
ketimaaret 1-4014 vo6i analoogset maaret.

17.5 PIKAAJALINE HOIULEPANEK /SAILITAMINE

Enne, kui masina pikaks ajaks hoiule panete, puhastage see hoolikalt ning miirige solmed 0li ja
mairdega vastavalt juhistele. Kui masina uuesti kasutusele vitate, puhastage ja méérige masin samal
viisil.

Korralist kontrolli tuleb teostada kasutusjuhendis sisalduva kontrollimiskava jérgi.
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17.6 TAGASIVOOLU- JA KOORMUSE REGULEERIMISKLAPID
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Tookorra kontroll

1.

Tugijalasilindrite tagasivooluklappide tiheduse kontrollimiseks moddetakse Sassii korgus
maapinnast iga tugijala kohal ja jélgitakse seejérel korguse voimalikku muutust mone minuti véltel.

Mastisilindri ja tdstehoobade silindrite koormuse reguleerimisklappide tiheduse kontrollimiseks
viiakse mast sellisesse asendisse, et selle asendit on voimalik tdpselt moota. Seejirel jalgitakse masti
voimalikku litkumist mdne minuti véltel.

Teleskoobisilindri koormuse reguleerimisklapi tiheduse kontrollimiseks viiakse teleskoop mingisse
kindlasse asendisse, mdddetakse kéigu pikkus ja jilgitakse seda mone minuti véltel. (Tdhelepanu!
Liikake mast peaaegu piisti)

Tooplatvormi stabiliseerimissiisteemi koormuse reguleerimisklapi tiheduse kontrollimiseks
asetatakse platvormile 100 — 200 kg raskune koormus ja mdddetakse dra platvormi tagaserva kdrgus
pinnasest. Jilgige platvormi kdrgust mone minuti véltel.

Hooldusjuhised

1.

2.

3.

4.

5.

Eemaldage klapp ja puhastage see mustusest

Kontrollige rongastihendite seisundit ja vahetage need vajadusel uute vastu
Paigaldage klapid hoolikalt oma kohale.

Vajadusel asendage klapp uuega

Arge muutke klapi seadeviirusi.

Toestage platvorm, mast ja nool, hoovad ja tugijalad selliselt, et remonditavale struktuurile ei rakenduks
koormust. Veenduge, et iikski silinder pole rdhu all.
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17.7 TOOKORVI STABILISEERIMISSUSTEEM

- Platvormi stabiliseerimine toimub nn. sekundaarsilindrite siisteemi abil:
- Master-silinder juhib platvormi all olevat sekundaarsilindrit
- platvormi piisimine horisontaalasendis on tagatud siisteemi klappide tihedusega.
- stabiliseerimissiisteem koosneb jdrgmistest komponentidest:

11. Kahepoolne koormuse reguleerimisklapp
16. Koormuse reguleerimisklapp @
19. Sekundaarne silinder

20. Peasilinder

- Platvormi kaldumine kasutaja suhtes ettepoole voib olla tingitud:

1) sekundaarsilindri kolvivarre poolses oleva kahepoolse koormuse
reguleerimisklapi lekkest elektrilisele suunaklapile, mis oma ;
konstruktsioonilt ei ole tihe

2) silindri seesmisest lekkest

My — 1
i Lo
- Platvormi kaldumine kasutaja suhtes tahapoole voib : : =
olla tingitud: @ | A
1) sekundaarsilindri kolvi (pdhja) poolses oleva ‘\ | <
koormuse reguleerimisklapi (15) lekkest I
elektrilisele suunaklapile, mis oma konstruktsioonilt
ei ole tihe J

2) silindri seesmisest lekkest

Stabiliseerimisseadmetes olev dhk pohjustab vetrumist
ja vigu platvormi asendi jdlgimisel.

> KORIN VAKAUTUS

Kui klapid ei ole tihedad, siis sooritage nende hooldus vastavalt PLATFORM LEVELLING

hooldusjuhise peatiikile “tagasivoolu- ja koormuse reguleerimisklapid”

Koormuse reguleerimisklappide

seadevéaartused:

- kahepoolsete koormuse reguleerimisklappide .
(11) avanemisrohk on 21,5 MPa (215 bar) | 378" 3/8"

- platvormi all oleva koormuse
reguleerimisklapi (15) avanemisrdhk on
21,5 MPa (215 bar)

Arge muutke klappide seadeviirtusi.
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17.8 KORRALINE HOOLDUS

Korralist hooldust tuleb teostada 11 — 12-kuuliste intervallidega.

Kui teil tuleb tootada rasketes tingimustest, kus niiskus, sdovitavad ained voi soovitav keskkond voivad
pohjustada konstruktsioonide seisundi kiiremat halvenemist voi muid funktsioneerimise hdireid, tuleb
kontrolli teostada sagedamini ning kaitsta masina komponente mitmesuguste kaitsvate vahenditega
soovituse ja funktsioneerimishdirete eest.

Hooldust voib teostada ainult tehnika-ala spetsialist, kes on histi tuttav tostuki konstruktsiooni ja
kasutamisega.

Soovitame teil pdoérduda miilija hooldusteeninduse poole.

KORRALISE HOOLDUSE SKEEM:

1. Enne hooldusttdde alustamist puhastage tdstuk hoolikalt.
Hiidro- ja elektriseadmeid ei tohi avada, kui nad on méédrdunud. Siisteemi sattunud mustus voib hiljem
pohjustada hidireid seadme t60s. Peske seade véljastpoolt.

TAHELEPANU! Jilgige, et kdrgsurve all olev veejuga ei satu otse elektriseadmetele, niiteks alumisele
ja tilemisele juhtimispaneelile, releedele, magnetklappidele ja Ioppliilititele.

- kuivatage néit. surudhuga need elektri- ja hiidroseadmete liitmikud, mida kavatsete avada

- pérast kuivatamist kaitske elektriseadmed niiskust tdrjuvate kemikaalidega

- kolvivarred tuleb kaitsta ndit. CRC3-36 korrosioonikaitsega alati parast lahustiga toimunud pesu

ARGE UNUSTAGE PUHTUST!

2. Vahetage hudrovedelik ja filtripadrun
(kaitske nahka kokkupuute eest hiidrovedelikuga)

- laske hiidropaagi tithjendusavast hiidrovedelik vilja nii, et silindrid on liihimas asendis
- puhastage ja loputage hiidropaak selleks sobivate ainetega.
- vahetage survefilter ja tagasivoolufilter

- sulgege tiihjendusava kork

- valage paaki uus 0li, tditemaht ca 30 liitrit (tehases on paak tdidetud Mobil EAL 32 6liga)
Hiidrooli viskoossuse klass peab olema 1SO VG32 vo6i ISO VG32 a 6li peab vastama DIN 51524
HLP nouetele. Info kasutuse ohutuse kohta EXXON MOBIL nr. 581017-60.

- drge segage omavahel eri 0limarke
vajadusel lisage hiidrodli kontrollava iilaservani, kui seade on transpordiasendis.

TAHELEPANU! Viltige keskkonda sattumist.
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3. Kontrollige hudrolddvikute ja —torude seisundit

Vahetage vigastatud pinnaga lodvikud ja molkis torud. Kontrollige liitmike seisundit.

4. Kontrollige tugijalgade liigendeid

- laske tugijalad veidi vélja
- liigutage tugijalgu kiilgsuunas ja kontrollige liigendite 16tku

- kontrollige tugijalgade 16ppliilitite mehhanismi funktsioneerimist ja seisundit
- vajadusel vahetage kulunud osad uute vastu

- madrige liigendid (vt. méérdeskeem)

Laske tugijalad toestusasendisse.

5. Kontrollige silindreid ja méaarige liigendilaagrid (vt. maardeskeem)

- viige Sassii juhtimispaneelilt tostesilinder kdige lilemisse asendisse, kontrollige varre ja liitmike
seisundit

- viige Sassii juhtimispaneelilt tostesilinder kdige alumisse asendisse, kontrollige liitmike seisundit

- tommake Sassii juhtimispaneelilt teleskoopsilinder sisse, seejirel vélja ja kontrollige silindrite
seisundit ja tihendeid

- madrige toste-, teleskoop- ja stabiliseerimissilindri liigendid

- liikake Sassii juhtimispaneelilt liigendihoobade silindrid vilja ja kontrollige silindrite seisundit ja
tihedust

- kontrollige tugijalgade silindreid ja méarige liigendid
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6. Masti ja raami seisundi kontrollimine

- platvormi, platvormi kinnituse, tdstehoobade ja masti ning noole seisundit, kui teleskoop on vilja
likatud

- kontrollige masti liigendite ja liugklotside seisundit ja 15tku ja vajadusel reguleerige need Méérige
liugpinnad.

- kontrollige plaadikettide seisundit, kinnitust ja seadet

- kontrollige koormata plaadiketi kinnitust masti kiilge, selleks tdmmake kdega ketist, kui masti
pikkus on maksimaalne

- kontrollige kddnuseadet ja selle

kinnitust, méérige kddnumehhanismi —I m‘i
laagrid (4 niplit) ja h i )
aagrid (4 niplit) ja hammasring \ _ ’ \:,;_._
TAHELEPANU! Liigne méirimine 2500-3000 (8-10fl) p=
voib liikkata kddnulaagri tihendid kohalt 3N
dra. =N

- kontrollige kddnulaagrite 15tku
Lubatud volli 16tk voib olla ca 1 mm.

- kontrollige kdanumehhanismi
kinnituspoltide pingutusmomente:
280 Nm (M16)
150 Nm (M12)

Arge unustage kasutamast
lukustusvedelikku, kui te kinnituspolt
avate vOi pingutate (pingutage risti).

~3Imm (0,12in)

- kontrollige raami ja selle keevitusdmbluste seisundit, eriti kddnuseadme iimbruses ja tugijalgade
kinnituskohtades

- kontrollige tugijalgade seisundit
- kontrollige veotiisli seisundit, eriti selle kinnitust raami kiilge

- médrige masti ja tugijalgade liigendilaagrid
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\‘

. Kontrollige veotiisli seisundit

veotiisli kinnitus

- lotkud
- kuulhaakeseadme pind
- lukustusseadme seisund

- kontrollige pealejooksupiduri tundlikkust:
- peatage seade vastavalt juhistele (vt peatiikk ,, Transportimiseks ettevalmistamine*)
- kuulhaakeseade ja veotiisel liikkatakse sisse
- kuulhaakeseade ja veotiisel peavad podrduma gaasiga tiidetud hiidraulilise
amortisaatori mojust automaatselt tagasi algsesse viljaliikatud asendisse

o

. Telgede ja vedrustuse kontroll

kontrollige telgede kinnitust

kontrollige kummiamortisaatorite ja ristvarbade seisundit

9. Ohutusseadmete seisundi kontroll

kontrollige 16ppliilitite kinnitust ja vilist korrasolekut

- veotiislil RK3 (platvormi transpordiasend 1 tk.)
- turvaseade RK4 ja RKS ( 2 tk.)
- tugijalad RK11- RK14 (4 tk.)
- mast (6 tk.)
- Keti Ioppliilitid RK7 ja RK15
- Masti sissetdmbumise sensor RK8

- Masti pikkuse sensor RK16 ja RK17
- Masti tdstenurga sensor RK18
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10. Ohutusseadmete kontroll platvormi juhtimispaneelilt
- tostke mast transpordiasendilt iiles
- tugijalad ei tohi funktsioneerida sdltumata sellest, millises asendis on timberliiliti
- tostke mast ja kontrollige jargmisi funktsioone:
1. Avariiseiskamise nupu funktsioneerimine

2. avariilangetuse funktsioneerimine

- laske mast transporditoele ja tdstke tugijalad iiles
- mast ei tohi funktsioneerida

- laske tugijalad alla (tdstuk horisontaalasendisse)
- asetage platvormile ca 80 kg raskune koormus

- tostke mast ja liikake teleskoopi viljapoole.
Liigutus peatub, kui siittib haardeulatuse punane margutuli (maksimaalne haardeulatus).

100 mm_|
(4 ||_]) ISKUN PITUUS

SLAGLANGD
HUB
STROKE

KORIKUORMA
€g<) P<EJ BELASTNINGEN
KORBBELASTUNG

(176 LDS) piateorm oo

- sel juhul tuleb masti langetus ja teleskoobi véljalilkkamine katkestada
- muud masti liigutused vdivad toimida

55



DINO 260XTD

17.8.1 HAARDEULATUSE ALA PIIRIDE KONTROLLIMINE

Asetage platvormile tépselt kaalutud koormus (80 kg) Asetage see
100 mm kaugusele pohja tagaservast.

- viige Sassii juhtimispaneelilt mast horisontaalasendisse

tostke ja langetage tookorvi tagumist serva —_—

tookorvi asendi regulaatoriga /I O O MM == /
(4' m) ISKUN PITUUS
- viige tookorv asendiregulaatoriga SLAGLANGD
horisontaalasendisse nii, et seade 15peks tagaserva i
tosteliigutusega. KORIKUORMA
- liikake teleskoopmast nii kaugele vilja, kuni see 8 O |’< g BELASTNINGEN
peatub (drge korrigeerige tookorvi asendit) KORBBELASTUNG

- mddtke teleskoopmasti iihe jitke viljatuleva osa (/|7 6 b S) PLATFORM LOAD
pikkus (joonis): moot peab olema 2050 + 50 mm
- veenduge, et korvis pdleb punane margutuli H2

1. Tookorvi tagaserva langetamine
2. Tookorvi tagaserva tostmine

Téahelepanu! Kui tostuki toitevool katkestatakse siis, kui nool on téoulatuse piiril, tuleb teleskoop
S31 vdi S32 nupuga sisse tdmmata, et nool jadks normaalse toéulatuse sisse.

56



DINO 260XTD

ULEKOORMUSPIIRI TESTIMINE

- kui haardeulatuse piiri 10ppliiliti RK4 ei toimi, kindlustab iilekoormuse piiri 16ppliiliti RKS
haardeulatuse

- lhendage RK4 lahti, selleks ihendage Sassii juhtpaneelil vahejuhe klemmiplokkide 9 ja 30 vahele
Lisaks ithendage teine vahejuhe klemmiploki 58 ja kaitserelee SR3:X klemmi vahele.

- tdmmake mast sisse, seejirel
liikkake mast uuesti vélja, ja
moodtke teleskoopmasti véljatulev
osa

Saadud mdot peab olema 2 350 mm

+ 50 mm

100 mm — . - kui véljatulev osa on liiga pikk,
(4 1n) seadke I3ppliilitid digeks ja

ISKUN PITUUS tagage nende seade sdilimine
SLAGLANGD

HUB
STROKE

plommiga

KORIKUORMA
8 O K g BELASTNINGEN
KORBBELASTUNG

(176 [DS) iatrorm Loao

TAHELEPANU! Arge unustage RK4 uuesti sisse lulitada, selleks eemaldage
vahejuhe.
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17.8.2 HAARDEULATUSE ALA JA ULEKOORMUSKAITSE SEADMINE

YLIKUORMITUSSUDJA PUOM TURVARAJAKY TKIMET
OVERBELASTNINGSSKYDDEN BOMMEN| |GRANSLAGEBRYTARNA
SICHERHEITSANORDNUNG ARM GRENZTASTER
OVERLOAD PROTECTION Hoor LT SWITEAES

~ [RK4 & RKS |

(O —
N
NOSTOSYLINTERI NIVELV ARSI PURISTUSJOUSET
LYFTCYLINDERN LEDSKAFTET TRYCKFJKDRAR
HEBEZYLINDER GELENK KLEMMFEDERN
LIFTCYLINDER LINK PRESSURE SPRINGS

Hoolduse kaigus tuleb alati veenduda, et mdlemad 16ppliilitid toimivad
- platvormi 80 kg mass

- mast horisontaalasendis

100 mm

( Z‘*‘ | D ) ISKUN P!_TUUS
SLAGLANGD
HUB
STROKE
80 KO seussnineen

KORBBELASTUNG

(/|7 6 [DS) patrorm Lomo
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I reguleerimisviis:
- reguleerige RK4 nii lahti, et RKS hakkab kindlasti esimesena funktsioneerima

- likake mast vilja ja mootke masti lihe jatku véljatulev osa (kiik)

100 mm_|

( LI' | n ) ISKUN P.I.TUUS
SLAGLANGD
HUB
STROKE
KORIKUORMA
8 O K g BELASTNINGEN

KORBBELASTUNG

(176 LDS) puatrorm Loao

- saadud moot peab olema 2 350 mm + 50 mm

- pingutage seade lukustusmutrit ja kontrollige nimetatud vaartusi veel kord
- reguleerige RK4 seadevéirtus 1dhemaks kui RK5

- likkake mast vilja ja mdotke kdigu pikkus

- saadud mdot peab olema 2 050 mm + 50 mm

- pingutage seade lukustuspolt ja kontrollige nimetatud véértusi veel kord

- paigutage seadepoltidele kinnitustraat selliselt, et polte poleks mingil juhul voimalik
keerata 10ppliilitist véljapoole

- plommige traat

- seadekruvi ja 1oppliiliti RK4
kontaktpindade vahel peab jddma 1 - 3
mm pilu

- pange kate tagasi kohale

Il moodust RKS5 funktsioneerimise tagamiseks, kui kinnitustraat on juba paigas, on
kirjeldatud kdesolevas kasutusjuhendis (vt peatiikk ,,Haardeulatuse piiride kontrollimine*).
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11. R6hkude mddtmine

¥ T

o |

A AT i

A )

-
- -

e

A
LX

e

Uhendage manomeeter mddtmiskohta (noolega niidatud kohta).

max. rohk, kui tétemperatuurini (40 - 60 °C) soojendatud 6li puhul on 20 - 20,5 MPa (200 - 205
bar)

- pooramisel 8 MPa (80 bar)

kui teil tuleb rohku reguleerida, kindlustage seade pilisimine plommi abil

12. Kontrollige platvormi juhtseadmete seisundit

kontrollige platvormi elektriseadmete iildist seisundit ja pihustage vajadusel
niiskuskaitsevahendit

- kontrollige juhtmete ja vee-eraldite pingsust

kontrollige helisignaali (S10), avariiseiskumise (S4), avariilangetuse (S12) ja teleskoobi
sissetombe (S32) slisteeme

- testige koiki liigutusi

enne tostmist testige haardeulatuse piiri 18ppliiliti RK4 ja iilekoormuse 16ppliiliti RKS toimimist
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13.

14.

15.

16.

17.

18.

DINO 260XTD
Hoiatuskleebised ja -teibid

veenduge, et kdik hoiatuskleebised ja teibid on loetavad, vajadusel asendage kulunud uutega

Kontrollige pidurite ja sdiduseadme todkorda

votke rattad dra

puhastage pidurisiisteem ja kontrollige seadeid

veenduge, et piduriklotsid liiguvad ja tagastusvedrud on korras
vajadusel uuendage kulunud hddrdeplaadid

kontrollige sdiduseadme to6korda ja maérige liigendid

asetage rattad tagasi ja pingutage rattapoldid (325 Nm)
Arge unustage kontrollida poltide pingsust pirast ca 100 km sditu.

kontrollige rehvirdhku: 700 kPa (7,0 bar) tagumised rattad
250 kPa (2,5 bar) tugiratas
300 kPa (3,0 baari) lisarattas

kontrollige pealejooksupiduri ja seisupiduri litkumisvaru

kontrollige turvatrosside seisundit

Kontrollige tulede ja reflektorite seisundit

Vajadusel uuendage korrosioonikaitset, ndit. Tectyl 210R korrosioonitdrjeainega

Testige tostukit koormustestimise juhise jargi 80 kg raskuse koormaga.
Kontrollige testimise 16ppedes konstruktsioonide seisundit.

Koostage kontrolli protokoll, sdilitage oma eksemplar ja andke teine eksemplar kliendile.
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18 JUHISED TOSTUKI SEISUNDI KONTROLLIMISEKS

Ehitusplatsil olevaid tostukeid ja tdsteseadmeid tuleb enne nende kasutuselevattu kontrollida.
Ehitusplatsil to6tamise ajal tuleb perioodiliselt, kui voimalik, siis vdhemalt {iks kord néddalas, teostada
tostukite, liftide ja muude sedalaadi tdsteseadmete hoolduskontrolli.

Pidage pédevikut, kuhu kandke avastatud puudused ja vead ning teavitage neist toddejuhatajat.

18.1 ESIMENE KONTROLL

Dino-tdstukid kontrollitakse ja testitakse koormusega esimest korda juba valmistaja poolt.
Testimistulemused kantakse testimisprotokolli, mis tarnitakse kliendile koos tdstukiga.
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@E N ﬁ‘ﬁﬁf TEST CERTIFICATE

www.dinolift.com

DINO 260XTD

18.2 TOSTUKI KONTROLLAKTI NAIDIS

DATE:

START-UP TESTS:

Inspection place: Dino Lift Oy

Inspector's signature:

{
| Schmidt Florian NT0578

Ml

BASIC KNOWLEDGE
Manufacturer: Dino Lift OY Place of manufacture: Finland
Address: Raikkolantie 145
32210 LOIMAA
Importer:
Type of lift: Boom platfarm [ scissor platform [[] mast platform
Chassis: Oear [Cself propelled Trailer mounted
Boom; El Articulated boom D Telescope boom Articulated telescope boom
D Scissor Fixed mast DTeIescupe mast
Outriggers: Hydraulic turning | Hydraulic pushing [] mechanical
TECHNICAL SPECIFICATIONS
Machine and type: DINO 260 XTD Max. platform height 24m
Number of manufacture YGC D260XT 9 0026279  Max. outreach: depend on load: Depend on load
Year of manufacture 2009
Max. lifting capacity: 215 kg Boom rotation: Continuous
Max. person number: 2 Support width: 4.4 m
Max. additional load: 535kg Transport width: 2,04 m
Power supply: 230VAC / Engine Transport length: 8,25 m
Lowest temperature: -20 °C Transport height: 2,33 m
Weight: 3495 kg Basket size: 0,7x1,3 m

Inspection points:

A STRENGTH
1. Certificate of material
2. Certificate of strength

B. STABILITY
1. Certificate of stability test
2. Working space diagram

C. GENERAL REQUIREMENTS

1. User's manual

2. Place for safekeeping for user's manual
3. Machine plate - checking plate

4. Load plate

5. Warning plate

b d

[ &I

HEEME
aOo0onono

(Y = meet standards N = do not meet standards)

N
6. Plate for supports
[ 7. Safety colours
O
D. SAFETY REQUIREMENTS
1. Indicating device for horizontal
position
. Locking device and lockings
. Stop device for lifting
. Stop for opening of support
. Safety distances
. Position of working face
. Structure of working face
. Emergency descent system
. Limit devices

oo

O oo~NdOWU s Wk

EE <

&

HEMEEEEE

ad =

I [ [ R
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E. ELECTRIC APPLIANCES
1. Electric appliances

F. CONTROL DEVICES
1. Protections

2. Symbols / directions
3. Placings

4. Emergency stop

FAILINGS AND NOTES

0y

HEREE
|

G. SAFETY DEVICE
1. Safety limit switch
2. Sound signal

H. LOADING TEST
1. Loading = 323 kg
2. Work movements

CS] Ky
ao

A
]

Failings have been repaired. Date:

Signature:

Dino Lift Oy
Raikkolantie 145
FIN-32210 LOIMAA, FINLAND

Tel +358 - 2 - 7625 800, Fax +358 - 2 - 7627 160, e-mail: dino@dinolift. com
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18.3 IGAPAEVANE KONTROLL VOI KONTROLL ENNE KASUTUSELEVOTTU

Seda kontrolli teostatakse alati, kui tostuk alustab t66d uues té6kohas ja iga toopaeva alguses.
Kontrolli teostab tdstuki operaator. Kontrollimise kaigus tuleb pddrata tahelepanu jargmistele
momentidele:

selgitage vilja tdokoha maapinna tugevus (vt tabelit ,,Lubatud maksimaalne surve pinnasele eri
pinnasetiitipide puhul”, vt peatiikki ,,Pinnase kandvusomadused®)

kontrollige tdstuki toestust

kontrollige horisontaalasendi indikaatori seisundit

kontrollige avariiseiskumissiisteemi tookorda, seda nii platvormil kui ka Sassii juhtimispaneelilt
kontrollige avariilangetuse siisteemi tookorda, seda nii platvormil kui ka $assii juhtimispaneelilt
helisignaali seisundi kontroll

avarii- ja margutulede kontroll

tulede ja reflektorite seisundi ja puhtuse kontroll

juhtseadmete seisundi ja platvormi litkumise kontroll

litkkumisteede, platvormi virava ja késipuude seisundi kontroll

haardeulatuse piiri 10ppliiliti RK4 toimimise kontroll (vt peatiikk ,,Haardeulatuse piiride
kontrollimine™)

masti litkumist takistavate 10ppliilitite kontroll (vt peatiikk ,,Korraline hooldus*)
tugijalgade litkumist takistavate 10ppliilitite kontroll (vt peatiikk ,,Korraline hooldus*)
olilekete kontroll

pidurite tookorra kontroll

kontrollige visuaalselt tdstuki konstruktsioone

vaadake, kus asuvad td6tsoonis vdimalikud elektrijuhtmed (vt. punkt "Uldised turvajuhised")
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18.4 IGAKUINE, S.T. HOOLDUSKONTROLL

Seda kontrolli peab teostama véaljadppinud ja tostukit hasti tundev isik.
Kontroll hdlmab:

- koiki igapdevase kontrolli kdigus teostatavaid operatsioone
- masti ja platvormi kinnituskohtade kontrolli
- platvormi stabilisaatori seisundi ja funktsioneerimise kontrolli
- kandekonstruktsioonide seisundi visuaalset kontrolli
- raam
- kddnumehhanism
- teleskoop (véljasirutatud)
- tugijalad ja nende liigendid
- keevitusdmblusi pragude, sdovitusdefektide ja murdekohtade leidmiseks
- voimalike kéigus teostatud remonditddde ja keevitusdmbluste kvaliteeti
- platvormi vajumise kontroll (kirjelduse leiate hooldusjuhendist)
- tugijalgade vajumise kontroll (kirjelduse leiate hooldusjuhendist)

- hudrovedeliku taseme kontroll

- elektrohiidraulilise poorleva adapteri kontroll; veenduge, et selles pole dlilekkeid, ja et
pOorlemissiisteem toimib

- rehvide ja rehvirdhkude kontroll

- rattapoltide ja —poidade kontroll

- p6ordmehhanismi 16tku kontroll

- veenduge, et sdiduseade todtab laitmatult

- elektrijuhtmete seisundi ja kinnituse kontroll
- aku seisundi ja kinnituse kontroll

- kontrollige veotiisli seisundit

- veenduge, et koik tdhised, hoiatusteibid ja juht- ja kontrollseadmete identifitseeriv mérgistus on
olemas, korras ja puhtad

- kontrollige tdstuki iildist puhtust
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18.5 IGA-AASTANE, S.T. KORRALINE KONTROLL

Seda kontrolli teostab vastavat kvalifikatsiooni omav spetsialist voi hooldusettevote (vt peatikki
»Kontrollimine*). Kontrolli kdigus tuleb ptdrata erilist téhelepanu teraskonstruktsioonidele,
ohutusvahenditele ja juhtststeemide korrasolekule.

Puhastage masin enne kontrolli teostamist

Kontroll holmab jargmisi operatsioone ja toiminguid:
igapdevase ja igakuise kontrolli kdigus sooritatavad operatsioonid
hiidrostisteemi pohjalik kontroll

jouseade
tthendage manomeeter hiidrosiisteemi rohumddtepunkti
sooritage moned funktsioonid 1dpuni, et hiidrovedelik hakkaks voolama
avariiklapi kaudu
miirake rdhk manomeetrist; sooja 6li puhul on rdhk 20 -20,5 MPa (200 -
205 bar)

tugljalgade tagasivooluklapid
tostke seade tugijalgadele ja modtke raami kaugus maast iga tugijala kohal
astuge platvormile ja liikkake teleskoop vilja, mast peab olema horisontaalne
Keerake masti paar korda; viige tagasi lidhteasendisse, ja veenduge, et
maapinna ja raami vaheline kaugus pole muutunud.
tostke tugijalad maast lahti ja jitke tugijalad sellesse asendisse ca 10
minutiks
Veenduge, et tugijalad pole alla vajunud.

tostesilindri tagasivooluklapp
tostke masti Sassii juhtimispaneelilt ca 45 ° nurga alla ja liikkake teleskoop
vilja
Jalgige ca 10 minutit ja veenduge, et mast ei vaju alla.

teleskoobi silindri koormuse reguleerimisklapp
tostke mast Sassii juhtimispaneelist iiles ja liikake teleskoop veidi vilja;
laske masinal seista selles asendis ca 5 minutit
veenduge, et teleskoop ei tdmbu iseeneslikult sissepoole

stabiliseerimissiisteemi koormuse reguleerimisklapp
asetage platvormile ca 80 kg raskune koormus
tostke ja langetage masti 4 - 5 korda
veenduge, et platvormi asend ei muutu

elektrilised suunaklapid

rakendage kdiki masti ja kiddnu funktsioone, ja veenduge, et koik liigutused
toimuvad digesti ning et liigutus 1dpeb kohe, kui juhtkang lahti on lastud.
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suunaklapp Sasiis
veenduge, et tugijalgade ja sdiduseadme klapid toimivat korralikult, ja et
litkumist ei toimu, kui klapisdér on keskasendis

elektrohiidrauliline poorlev adapter
veenduge, et liitmikest ei leki dli
veenduge, et podrdkang on hésti kinnitatud ega jai kinni

silindrid
viige tugijalad toestusasendisse ja kontrollige kolvivarte ja puhastuspindade
seisundit
Veenduge, et silindrites pole vilispidiseid lekkeid.
tostke mast iilemisse asendisse ja kontrollige tdstesilindri kolvivarre ja
puhastuspinna seisundit
tostke hoobad {ilemisse asendisse ja kontrollige silindrite kolvivarte ja
puhastuspindade seisundit
kontrollige pea- ja sekundaarsilindri siisteemi peasilindri kolvivarre ja
puhastuspinna seisundit
laske mast alla ja kontrollige platvormi all oleva sekundaarsilindri
kolvivarre ja puhastuspinna seisundit

16dvikud
veenduge, et 1ddvikud pole kulunud ega leki

torud
veenduge, et torud pole mdlkis, et neist ei leki 6li, et nad pole
kinnituskohtades s6ovitunud ega hddrdunud
Veenduge, et torud on kinni

liitmikud
veenduge, et 1ddviku- ja toruliitmikes pole lekkeid

elektrisiisteemi pohjalik kontroll
veenduge, et juhtimispaneelid on kuivad, puhtad ja nende tihendid on
korras
kontrollige kaabliklemmide seisundit, nende niiskuskindlust
kontrollige 10ppliilitite seisundit ja kinnitusi
kontrollige 16ppliilitite 1dbilaskemuhvi pingsust
kontrollige elektriliste klappide liitmike seisundit
kontrollige magnetklappide liitmike seisundit
kontrollige visuaalselt kdikide elektrijuhtmete seisundit
kontrollige toitepistiku seisundit
kontrollige elektrimootori seisundit

silindrite kinnituse kontroll
kontrollige tugijalasilindrite liigendilaagrite ja —tappide seisundit ja
liigenditappide lukustuse seisundit
kontrollige mastisilindrite liigendilaagrite, —tappide ja liigenditappide
lukustuse seisundit
kontrollige liigendihoobade silindrite liigendilaagrite ja tappide ning
lukustuse seisundit
kontrollige teleskoopsilindri liigendilaagrite, —tappide ja liigenditappide
lukustuse seisundit
Kontrollige pneumoamortisaatorite seisundit.
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kontrollige pea- ja sekundaarsilindrite liigendilaagrite, —tappide ja
liigenditappide lukustuse seisundit

masti liigendi kontroll
kontrollige masti liigendite teljetapi ja laagrite ja tapi lukustuse seisundit
kontrollige liigendihoobade liigendi vollitappide, laagrite ja tappide
lukustuse seisundit

tugij algade ja tugiplaatide kontroll
kontrollige tugijalgade mehaanilist struktuuri ja keevisomblusi
Konstruktsioonis ei tohi esineda deformatsioone ega murdekohti.
Keevisdmblustes ei tohi olla murdunud kohti ega rebendeid.
veenduge, et tugiplaadis ei esine deformatsioone, murdekohti ega rebendeid
Kontrollige ka seda, et tugiplaati on voimalik liigendil holpsasti poorata.

masti kontroll
liikkake teleskoop vélja, ja veenduge, et mastis pole piisivaid
deformatsioone, molke ega tugevalt kulunud kohti
veenduge ka selles, et keevisdmblused on terved, et neis pole murdunud
kohti ega rebendeid
kontrollige masti kinnitusplatvormi seisundit, veenduge, et neis pole
murdunud kohti ega rebendeid
kontrollige platvormi kinnituste seisundit
kontrollige platvormi liigenditapi lukustust
kontrollige plaadiketi seisundit, kinnitust, tappide lukustust ja vedru
pingsust
kontrollige energia iilekandeketi ja selle kinnitusplatvormide seisundit ning
poltide pingsust
kontrollige masti liugklotside 16tku ja kinnitust

platvormi kontroll
ildseisund
veenduge, et platvormis pole piisivaid deformatsioone, tugevalt kulunud
kohti ega molke
veenduge, et kisipuud, astmed, védrava ja virava hinged on terved
veenduge, et port ei ole ithenduses iilemise toruga
kontrollige platvormi pdhjaplaat on terve
kontrollige kandekonstruktsioonide seisundit, veenduge, et neis pole
tugevaid molke ega deformatsioone

koikide katete kontroll
kontrollige tugijalasilindri katte seisundit
kontrollige sekundaarsilindri katte seisundit
kontrollige mastiotsa katte, kddnumehhanismi katete, Sassii juhtimispaneeli
kaane, turvaseadme kaane ja platvormi juhtimispaneeli kaane seisundit

koikide poltiihenduste visuaalne kontroll

pooramisseadmete kontroll
iildseisund
kontrollige nurkkdigu 16tku ja kinnitust
kontrollige hammasringi seisundit
kontrollige kdénulaagri 16tku
kontrollige kddnulaagri kinnituspoltide pingsust (M16 280 Nm, M12 150
Nm)
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kontrollige kddnumootori kinnitust

Sassii kontroll
ildseisund
kontrollige veotiisli kinnitust raamiga
kontrollige veotiisli seisundit ja kinnitust Sassiiga
kontrollige telje seisundit ja selle kinnitust
kontrollige piduritrosside ja —hoobade seisundit
kontrollige rattapdidasid, kinnituspoltide pingsust, rehvide seisundit ja
rehvirdhku
kontrollige rattalaagrite seisundit ja 15tku
kontrollige sdiduseadme seisundit, selle komponentide kinnitust ja
elektrikomponentide katete seisundit
kontrollige masti transporditoe seisundit

testige tdstuki funktsioone, juhtseadmete toimimist ja kontrollige haardeulatust 80 kg raskuse
koormusega platvormil vastavalt juhistele (vt peatiikki ,,Haardeulatuse piiride kontrollimine*)

kontrollige testimise ajal ka Ioppliilitite funktsioneerimist (kirjelduse leiate hooldusjuhistest)
koormuse 16ppliilitid ohutusseadmetes
masti t06d takistavad 10ppliilitid tugijalgades
tugijalgade t66d takistavad 10ppliilitid veotiislis

parast testimist tuleb veenduda, et koormus pole pdhjustanud teraskonstruktsioonide voi muude
koormatud komponentide konstruktsioonilisi defekte nagu rebendid voi ohtlikud piisivad
deformatsioonid

regulaarse kontrolli teostamise kohta tuleb pidada protokolli, kuhu kantakse jargmised seigad:

1. kontrollskeem

2. informatsioon keevitamise teel teostatud remonttoodest
a) millal teostatud

b) kes tegi
c) millises kohas

kui iga-aastane kontroll on teostatud ja masin on valmis kasutuselevotuks, tuleb kontrollimise
kuupidev kanda masina kontrollplaadile

18.6 SPETSIAALNE KONTROLL
(KONTROLLIMINE PARAST ERAKORDSET OLUKORDA)

Kontroll tuleb sooritada juhul, kui tdstuk on saanud viga, v8i on muul viisil sedavérd kannatada
saanud, et selle tugevus vdi muu ohutust mdjutav tegur on kahjustunud.

sellisel puhul kontrollitakse tdstukit nii kasutuselevotu eelse kontrolli juhiste jargi
tostukile tuleb sooritada koormustest 25% tilekoormusega ja stabiilsustest
kontrolli kohta koostatakse protokoll
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18.7 KORRALISE HOOLDUSE KAIGUS TEOSTATAV KOORMUSTEST

10.

Toetage masin tugijalgadel tasasele ja kandvale maapinnale. Vajutage tugijalad 16puni alla
(toetuspinna laius minimaalne)

Keerake mast veotiisli pealt dra ja laske alla

. Asetage platvormile 215 kg raskune kaalutud koormus ().

Tostke mast maksimaalselt iiles ja liikake teleskoop vélja (maksimaalne tostekorgus)
Laske mast alla tasemeni, kus turvaseade litkumise peatab.

Keerake masti ja noolt enam kui 360°.

Tdmmake teleskoop sisse ja laske mast alla horisontaalasendisse.

Liikake teleskoop vilja, kuni 10ppliiliti RK4 peatab liikumise. Poorates masti enam kui 360°
jélgige seadme stabiilsust.

Teostage samad operatsioonid, kui platvormil on 80 kg raskune koormus (II).

Vorrelge kiilghaaret haardeulatuse diagrammiga, ja vajadusel reguleerige nii, nagu on
kirjeldatud peatiikis ,,Haardeulatuse ala ja iilekoormuskaitse seadistamine®.

Kui eelpool kirjeldatud koormustestide I ja II ajal ning pérast koormuse rakendamist sooritatud kontrolli
kéigus ei leita tdstuki konstruktsioonis ja stabiilsuses midagi viga olevat, v3ib tdstukit kasutada
tingimusel, et jargitakse haardeulatuse/koormuse diagrammil ndidatud véartusi.

Tostuki maksimaalne lubatud platvormi koormus on 215 kg

tostukile sooritatakse koormustest 50 %-lise lilekoormusega, seejdrel kontrollitakse pohjalikult
tostuki konstruktsioone esmase, s.t. kasutuselevotuga seoses teostatava kontrolli kdigus

iga-aastase hoolduse ja kontrolli kdigus testitakse tdstuki funktsioneerimist maksimaalse lubatud
koormusega ning kontrollitakse pdhjalikult konstruktsioonide seisundit

koormustesti kohta tehakse méarge kasutuselevotukontrolli protokolli, marge

funktsioneerimistesti kohta tehakse iga-aastase hoolduse protokolli ning iga-aastase s.t. korralise
hoolduse protokolli.
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19 JUHISED VIGADE AVASTAMISEKS

| VIGA

| VEA KORVALDAMINE

1. Juhtimispaneelile ei tule voolu.

Taimerikaardile ei tule voolu.

Aku peasulavkaitse F1 katki, vahetage
sulavkaitse. Massiliiliti lahti. Keerake massiliiliti
kinni.

Taimerikaart ei aktiveeru.

Kontrollige sulavkaitse F6.

Veenduge, et voti on asendis 1.

Vool ei liigu 14bi taimerikaardi.

Kontrollige taimerikaardil sulavkaitset F2.

2. Ukski platvormi funktsioonidest ei hakka toole, ehkki elektrimootor kaib ja timberluliti on

asendis 1

Tugijalgade mérgutuli ei pole

Kontrollige tugijala 1oppliilitite (RK11, RK12,
RK13 ja RK14) tookorda.

Tugijala 10ppliiliti roheline margutuli pdleb, aga
masti liigutused ei toimi.

Kontrollige tugijala vooluringi kaitsereleed SR2.

Masti haardeulatuse piir iiletatud.

Tommake teleskoop nupust S31 vai S32 sisse,
kuni korv on tddpiirkonnas.

3. Tugijalad ei toimi

Mast ei ole transporditoel.

Asetage mast transporditoele.

Masti 10ppliiliti ei ole sulgunud.

Asetage mast korralikult transporditoele,
kontrolli 16ppliiliti RK3 funktsioneerimist.

4. Korvi poore ei toimi

Automaatkaitse F10 on rakendunud.

Automaatkaitse nullistamiseks vajutage
nullistusnuppu.

5. Elektrimootor ei kaivitu

Voti on vales asendis.

Keerake liiliti soovitud kasutuskoha asendisse.

Avariiseiskamise nupp on jidénud alla

Tdmmake nupp iiles ja kdivitage mootor mone
liigutuse sooritamisega.

Sulavkaitse F3 katki

Paigaldage uus sulavkaitse (10 A)

Voltmeetrile ei tule elektrivorgust (230VAC)
voolu.

Kontrollige rikkevooluliiliti, toitejuhtmeid ja -
kaableid ning jaotuskarbi ja sulavkaitsmete
seisundit.

Rikkevoolu kaitseliliti on sisse lilitunud

Nullige rikkevoolu kaitseliiliti.

Teleskoobi keti 1oppliiliti RK7 voi RK15 on
lahutanud kontaktori vooluringi

Kontrollige RK7 ja RK15 funktsioneerimist ja
reguleerige vastavalt juhistele (vt peatiikki
,,Korraline hooldus*).

Kaitserelee ei nullistu.

Kontrollige elektriskeemi abil katiserelee
funktsioneerimist.

Kontrollige, kas viga on elektri- voi hiidrosiisteemis

72




DINO 260XTD

| VIGA

[ VEA KORVALDAMINE

6. Platvormi litkumine hairitud - vBimalik on sooritada vaid tksikuid liigutusi

Héired ebaméddrased, ebaregulaarsed.

Veenduge, et hiidrovedelik ja —filter on
vahetatud.

Puhastage/peske solenoidklappide sédéred ja
klapipesad (nduab eriti piinlikku puhtust —
voimalikke héirivaid osakesi ei pruugi palja
silmaga niha).

Viga voib olla tingitud ka juhtkangide ajutistes
kontaktihdiretes.

Pihustage niiskusetorje vahendit.

Tdste, langetus ja teleskoobi véljaliike ei
funktsioneeri, punane mérgutuli pdleb platvormil
ja Sassii juhtimispaneelil ning sumisti hakkab
toole.

Mast ja nool on iilekoormatud, tdommake
teleskoop sisse ja proovige uuesti (automaatne
tagastus).

7. Mast vajub aeglaselt alla.

Koormuse reguleerimisklapp lekib.

Eemaldage klapp ja puhastage see mustusest.
Kontrollige rongastihendite seisundit.

Paigaldage klapp hoolikalt oma kohale — dige
pingutusmoment on 60 Nm.

Vajadusel asendage klapp uuega.

8. Agregaat ei kaivitu

Vorgujuhtmestik kinni.

Votke pistik vooluvorgust vilja.

Aku tihi.

Laadige aku.

Aku peasulavkaitse katki.

Paigaldage uus sulavkaitse.

9. Agregaati kaivitub, kuid ei hakka t6le

Kiitusepaak tiihi.

Taitke kiitusepaak.

Ohutusklapp viljas.

Vajutage dhutusklapi nuppu (kiilm mootor).

Gaasihoob tiihikdiguasendis.

Suurendage kiituse etteannet.
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| VIGA

[ VEA KORVALDAMINE

10. Mast ei touse

Vt. punkt 4.
Elektriklapp on keskmises vdi langetuse asendis.

Muud pdhjused, vt. punkti, kus radgitakse
solenoidklapi kinnijddmisest.

Tdste juhtimisseadme kasutamisel kdivitub
pooramisfunktsioon.

Kéadnu magnetklapp on tddasendisse kinni
jaanud.

Peske sédr ja klapipesa hoolikalt.

11. Teleskoop ei toimi

Vt. punkt 6.

Veenduge, et teleskoobi solenoidklapp pole
jaanud keskmisesse asendisse, vOi langetuse
asendisse.

12. Teleskoop vajub aeglaselt sisse

| Koormuse reguleerimisklapp lekib.

\ Toimige nii, nagu kirjeldatud punktis 7.

13. Platvorm vajub taha

PShjapoolne koormuse kahepoolne
reguleerimisklapp lekib.

Toimige nii, nagu kirjeldatud punktis 7.

Platvormi all olev koormuse reguleerimisklapp
lekib.

Toimige nii, nagu kirjeldatud punktis 7.
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| VIGA

[ VEA KORVALDAMINE

14. Platvorm vajub ette

Varrepoolne koormuse kahesuunaline
reguleerimisklapp lekib.

Toimige nii, nagu eespool kirjeldatud.

15. Tugijalad ei toimi

Mast ei ole toestatud.

Asetage mast toele.

Masti/tugijala solenoidklapp ei toimi (jaib
keskmisesse asendisse).

Toimige nii, nagu kirjeldatud punktis 6.

16. Tugijalg ei pusi toestusasendis (joonis)

Pohja poolne tagasivooluklapp lekib.

Toimige nii, nagu kirjeldatud punktis 7
(koormuse reduktsiooniklapp). Pingutusmoment
55 Nm.

17. Tugijalg ei pUsi transpordiasendis (joonis)

| Hoova poolne tagasivooluklapp lekib.

\ Toimige nii, nagu eespool kirjeldatud.

18. Sdiduseade ei toimi

Mast ei ole toestatud.

Asetage mast toele.

Masti/tugijala solenoidklapp ei toimi (jadb
keskmisesse asendisse).

Toimige nii, nagu kirjeldatud punktis 6.
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| VIGA

[ VEA KORVALDAMINE

19. Liiga vaike pidurdusjéud

Liiga suur 18tk pidurdussiisteemis.

Reguleerige pidurisiisteemi (vt peatiikki ,,Ratta
pidurid ja laagrid*).

Pidurite hdordepinnad pole sisse sdidetud.

Kaésipiduri kang tommatakse veidi "peale" ja
soidetakse nii 2-3 km.

Piduriklotsid "klaasjad", madrdunud voi on
hdordepindadel oli.

Paigaldatakse uued piduriklotsid.
Piduritrumli hddrdepinnad puhastatakse.

Pealejooksupiduri veohoob liigub kangelt.

Maiirige.

Pidurivarras vdandunud vai jaéb kinni.

Vajab remonti.

Piduritrossid roostes voi murdunud.

Vahetage piduritrossid.

20. Pidurdus ebatihtlane véi katkub

Liiga suur 16tk pidurdussiisteemis.

Reguleerige pidurisiisteemi (vt peatiikki ,,Ratta
pidurid ja laagrid®).

Pealejooksupiduri amortisaator defektne.

Paigaldage uus amortisaator.

Pidurdusautomaatika piduriklots jaab kinni.

Paigaldage uus piduriklots.

21. Pidurid Uhepoolsed (pidurdus ainult Gihe rattaga)

Valesti reguleeritud pidurid.

Pidurid reguleeritakse paigaldusjuhiste jargi
uuesti.

Pohjuse voite leida ka punktis 19 kirjeldatute
seast.

22. Tostuk hakkab pidurdama juba siis, kui gaasi vahendada

| Pealejooksupiduri amortisaator defektne.

| Paigaldage uus amortisaator.

23. Pidurdamine raske vo0i voimatu

Pidurisiisteem reguleeritud liiga pingsaks.

Reguleerige pidurisiisteemi (vt peatiikki ,,Ratta
pidurid ja laagrid®).

24. Ketaspidurid kuumenevad Ule

Pidurisiisteem valesti reguleeritud.

Reguleerige pidurisiisteemi (vt peatiikki ,,Ratta
pidurid ja laagrid*).

Ketaspidur mddrdunud.

Puhastage.

Pealejooksupiduri — veopoolse otsa
jouiilekandehoob jaib kinni.

Joutilekandehoob voetakse maha, puhastatakse ja
madritakse.

Késipiduri kang ei liilitu tiiesti vélja.

Viige kisipiduri kang vaba-asendisse.
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| VIGA | VEA KORVALDAMINE

25. Kuulhaakeseade ei fikseeru
Kuulhaakeseadme sisemus must. Puhastage ja mairige.

Vedava soiduki haakekuul liiga suur. Modtke haakekuul dra. Vastavalt standardile
DIN74058 peab kuuli 1abimdot olema max. 50
mm ja min. 49,5 mm.

Kui moddud on erinevad vai kui kuul ei ole
tdiesti imar, tuleb see vahetada.

Kui te vahetate piduriklotse, tuleb alati vahetada korraga koik piduriklotsid.

Pidurite kokkupanemisel tuleb jilgida, et vedrud, piduriklotsid ja laiendusvedru on digesti tagasi
asetatud.

Pidurite reguleerimisel tuleb rattaid keerata ette (sdidusuunas)!

Loomulikult on defektide vdimalusi rohkemgi, ent Gldjoontes on vea pdhjuseks Uks jargmistest
asjaoludest:

madal t66pinge (toitekaabel liiga pikk voi klemmid liiga kitsad)

aku tiihi (pinge madal)

mustus hiidrosiisteemis

- lahtitulnud elektriklemm vdi niiskest ohust tingitud kontaktihiire

JALGIGE, ET TOSTUK OLEKS ALATI PUHAS JA KUIV.
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20 ELEKTRILISTE KOMPONENTIDE FUNKTSIONEERIMINE

20.1 PEAJUHTIMISKESKUS (LCB), RELEED

K1: Mootori (M1) juhtimiskontaktor.

K2: Avariiseiskamisnupu lisakontaktor
Liilitab sisse/vilja vorgupinge (230VAC).

K3: Vahelduvvoolu andur-relee. Voimaldab kasutada elektrimootorit, kui relee on rakendunud.
K4: Sisepdlemismootori seiskamisrelee, tihendab sisepdlemismootori siititepooli maandusesse.
K5: Sisepdlemismootori seiskamisrelee, tihendab sisepdlemismootori siiiitepooli maandusesse.
K6: Mootori valikurelee, suunab kéivituskédsu valitud mootori juhtimisele.
K7: Vahetab klapi juhtimise masti pdoramisliikumiselt tugijalgade klapile.

K8: Avariilangetuse relee, liilitab sisse hoovastiku langetuse, kui teleskoobi 16ppliiliti RK8 sulgub (kui
teleskoop on téiesti sees).

K9: Mootorite kdimisrelee, relee on rakendunud, kui mootor kiib (elektrimootor voi
sisepdlemismootor).

K10: Avariilangetuse relee, liilitab masti tdste- ja langetusliikumise ning teleskoobi sissetdmbamise/
viljaliikkamise juhtimise iimber avariilangetuse funktsioonile.

K11: Avariilangetuse relee, liilitab hoovastiku tdste- ja langetusliikumise ning masti pdoramise
juhtimise timber avariilangetuse funktsioonile.

K12: Avariilangetuse relee, iithendab masti/Sassii valikuklapi iimber avariilangetusele.
K13: Taimerikaardi alarmrelee, kui valitud on juhtimine Sassiilt.

RL1: Taimeri kaardil olev muundurrelee, mis muudab toitepinge allika kas vdoimsuse allikaks voi akuks,
soltuvalt sellest, kas voimsuse allikas annab siisteemi toitepinget voi mitte.

RL2: Taimeril olev peavoolurelee, juhib, liilitab ja katkestab seadme juhtimissiisteemi tuleva peavoolu.

SR2: Tukijalgade 1oppliilitite funktsioneerimist kontrolliv turvarelee.
Kaitserelee nullistub, kui kdik tugijalgade 16ppliilitid (RK11, RK12, RK13 ja RK14) on
sulgunud, misjarel on voimalik masti kasutada.

SR3: Kiilghaaret kontrolliv turvarelee. Kaitsefunktsiooniga 10ppliilitid RKS5 ja RK4 juhivad kaitserelee
funktsioneerimist.

Masti tilekoormus:
SR3 rakendub. Ulekoormuse jérel nullistub kaitserelee automaatselt ja liheb tagasi
normaalse funktsioneerimise alale.

RK4 v61 RKS purunemisel
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Kui RKS5 funktsioneerimise ala on iletatud, rakendub katiserelee RK3. Naasmisel RK4
funktsioneerimise alale ei nullistu kaitserelee automaatselt, kontrollida tuleb
elektriseadmete funktsioneerimist.
SR4: Avariiseiskamise kaitserelee, seiskab mootorid ja liilitab vélja juhtimise masti ja Sassii
valikuklapilt. Relee rakendub, kui avariiseiskamise nupp S1 vdi S4 vai keti 10ppliiliti RK7 voi
RK15 katkestab relee juhtimiskontuuri.

SR5: Tugijalgade kaitserelee, takistab tugijalgade kasutamist, kui masti 16ppliiliti RK3 ei ole sulgunud.
Relee katkestab juhtimise Sassii valikuklapilt (1A) ja tugijalgade juhtimise valikuklapilt (9B).

20.2 Peajuhtimiskeskus (LCB), lulitid

S1: Blokeeriv avariiseiskamise liiliti. Peatab kdik funktsioonid vélja arvatud avariilangetus ja
helisignaal. Juhib kaitsereleed SR4.

S6: Sisepdlemismootori kdivitus- ja seiskamisliiliti Toimib ainult siis, kui vool vorgust ei ole ihendatud.
S8: Masti litkumiskiiruse timberliiliti.

0- asend: masti ja noole litkumine on takistatud

1- asend: mast liigub aeglaselt

2- asend: mast liigub téiskiirusel
S11: Avariilangetuse liiliti, kollane nupp.
S16: Masti poore vasakule/paremale, kippliiliti (ka avariilangetus).
S17: Masti tostmine ja langetus, kippliiliti (ka avariilangetus).
S18: Teleskoop sisse-vilja, kippliiliti (ka avariilangetus).
S19: Liigendihoovastik alla/iiles, kippliiliti (ka avariilangetus).
S20: Platvormi stabiliseerimine ette ja taha, kippliiliti.
S31: Teleskoobi sissetdombamisklapi sinine juhtimisnupp.

Kasutatakse kui todulatuse piir RKS on iiletatud.
Nouab ka kiiruse timberliiliti S8 keeramist.
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20.3 Peajuhtimiskeskus (LCB), muud
E1: Mootori (M1) termorelee.
F1: Aku peasulavkaitse (125A).
F2: Juhtimiskontuuri peasulavkaitse (10A).

F3: Avariiseiskamise 10ppliiliti, kaitsereleede toide, sisepdlemismootori laadimise aktiveerimine,
platvormi keeramine (10A).

F4: Peakeskuse kanalimooduli toide (10A).

F6: Peavoolu aktiveerimiskontuuri toide (1,6A).

F10: Korvi kddnuseadme juhtimissiisteemi sulavkaitse, SA automaat.
F7: Toitevoolu avariilangetuskontuurile (10A).

F11: Platvormi pistikupesa juhtmekaitseautomaat (10A C kdver)

H8: Punane valgusdiood. Siittib, kui normaalne tooulatuse piir on iiletatud (kui kaitserelee SR3
rakendub).

MC50-010: Kanalimoodul, klappide juhtimissdlm ja andurite sisendsdlm.
Q1: Kasutuskoha timberliiliti.
0 = vool vélja liilitatud
1 = vool sisse liilitatud, valitud on Sassii juhtimispaneel ja tugijalgade juhtimispaneel
2 =vool sisse liillitatud, valitud on platvormi juhtimispaneel
T1: Vooluallikas, juhib juhtimissiisteemi voolu, kui vool on vooluvdrgust sisse liilitatud.
TC: Taimerikaart, juhib seadme peavoolu sisse ja vélja liilitamist. Kui vool on vorgust sisse liilitatud,

lilitab voolu automaatselt juhtimissiisteemi.

VML1: Voltmeeter, nditab vahelduvvoolu pinget (0-250VAC).
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20.4 Juhtimiskeskus (UCB), releed

K14: Platvormi kéddne vasakule. Spindelmootorit juhitakse relee abil, induktiivne 16ppliiliti RK9 piirab
maksimaalset podrdenurka, katkestades relee juhtimispinge.

K15: Platvormi kéddne paremale. Spindelmootorit juhitakse relee abil, induktiivne 15ppliiliti RK10 piirab
maksimaalset poordenurka, katkestades relee juhtimispinge.

20.5 Juhtimiskeskus (UCB), lulitid

JSL: Juhtkang, vasakpoolne
liigutused: teleskoop sisse- ja vilja
liigendihoovastiku tdste-langetus
automaatne stabiliseerimine ja tugijalad tiles liilitiga
JSR: Juhtkang, parempoolne
liigutused: Mast iiles-alla
pOdre parem-vasak
Sassii sOit edasi-tagasi ja poore
rullikute pealevajutamine vasakpoolse liilitiga
S5: Sisepdlemismootori kdivitus- ja seiskamisliiliti Toimib ainult siis, kui vool vorgust ei ole ihendatud.

S4: Blokeeriv avariiseiskamise liiliti. Peatab kdik funktsioonid vilja arvatud avariilangetus ja
helisignaal. Juhib kaitsereleed SR4.

S7: Pedaal, aktiveeritakse alati, kui juhtimine toimub platvormist.
S12: Avariilangetuse liiliti, kollane nupp.
S13 Platvormi kdénu vasakule ja paremale, juhib releed K14 ja K15.
S32: Teleskoobi sissetdombamisklapi sinine juhtimisnupp.
Kasutatakse kui todulatuse piir RKS on iiletatud.
Nouab ka pedaali S7 vajutamist.
S33: Tugijala 1 tdstmine ja langetus, kippliiliti.
S34: Tugijala 2 tdstmine ja langetus, kippliiliti.
S35: Tugijala 3 tostmine ja langetus, kippliiliti.
S36: Tugijala 4 tdstmine ja langetus, kippliiliti.

S37: Platvormi stabiliseerimine ette ja taha kasitsi, kippliiliti.
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20.6 Juhtimiskeskus (UCB), muud

DSP: Kuvar, nditab hoiatussignaale ja kallutusanduri néitu ning on kasutusel parameetrite seadistamisel
(eraldi juhend).

F10: Platvormi kddnumootori toide (5A automaatne).

H1: Punane LED margutuli, vilgub maksimaalse todulatuse piiril, kui maksimaalne todulatus on
tiletatud ja kui kuvarile ilmub hoiatussignaal.

M3: Platvormi kddnumootor 12V.
MC24-010: Kanalimoodul, platvormi juhtimiskangide sisendsolm.
PR: Pistikupesad platvormil, 230 VAC 10A, automaatsulavkaitse peapaneeli kaanes.

AMZ2: Sumisti, annab teada, et 1dppliilitid RK4 ja RK5 toimivad.

20.7 Sassii juhtimispaneel (CCB), lulitid (avariilangetuse funktsioonid)

S40: Tugijalgade avariilangetuse nupp, kdivitab avariilangetuse, kui peavool on sisse liilitatud.
S41: Tugijalgade avariilangetuse nupp, tugijala 1 tdstmine.
S42: Tugijalgade avariilangetuse nupp, tugijala 2 tdstmine.
S43: Tugijalgade avariilangetuse nupp, tugijala 3 tdstmine.
S44: Tugijalgade avariilangetuse nupp, tugijala 4 tdstmine.

S48: Soidurullikute avariinupp, sdidurullikute eemaldamine rehvide kiiljest.

20.8 Sassii juhtimispaneel (CCB), muud

H3: LED maérgutuli
Tugijala mérgutuli, siittib, kui tugijalg 1 toetub piisavalt tugevalt maapinnale.

H4: LED maérgutuli
Tugijala mérgutuli, siittib, kui tugijalg 2 toetub piisavalt tugevalt maapinnale.

HS: LED maérgutuli
Tugijala mérgutuli, siittib, kui tugijalg 3 toetub piisavalt tugevalt maapinnale.

H6: LED maérgutuli
Tugijala mérgutuli, siittib, kui tugijalg 4 toetub piisavalt tugevalt maapinnale.

MC50-10CCB: Kanalimoodul, tugijalgade ja sdiduseadme juhtimissdlm ning tugijalgade 16ppliilitite
sisend.
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20.9 Sassii, muud

VVK: Rikkevoolu liiliti, katkestab vahelduvvoolu, kui seadmes tekib rikkevool.
EMC FILTER: Hairefilter, filtreerib vahelduvvooluvorgu héireid.

20.10 Lépplilitid

RK3: Blokeerib tugijalgade ja sdiduseadme funktsioonid, kui mast ei ole lastud toele
(transpordiasendisse).
juhib kaitsereleed SRS.

RK4: Seadistatud todulatuse 10ppliiliti, katkestab masti langetus- ja teleskoobi véljatdukelitkumise.

RKS5: Loppliiliti RK4 kaitseldppliiliti.
Funktsioneerides juhib helisignaali seadet AM2 ja SR3 kaitsereleed. Katkestab kaitserelee SR3
vahendusel masti litkumise téielikult.

RK7: Masti ja noole teleskoobi keti turvaliiliti
Juhib avariiseiskamise kaitsereleed SR4. Kui 10ppliilitid avanevad teostab SR4 avariiseiskamise
toimingud.

RKS8: Loppliiliti, mis kontrollib, et teleskoop on tiiesti sisse tommatud. Toimib avariilangetuse
kontuuris, voimaldab mastil ja hoovastikul laskuda, kui teleskoop on tdiesti sisse tombunud.

RKO9: Induktiivne 16ppliiliti
Piirab platvormi vasakpdorde litkumiskaigu pikkust.

RK10: Induktiivne 16ppliiliti
Piirab platvormi parempddrde litkumiskdigu pikkust.

RK11-RK14: Tugijalgade 16ppliilitid.
Takistavad masti kasutuselevottu, kui tugijalad ei ole tugevalt vastu maad (15ppliiliti sulgemiseks
on tarvis tugijala 300N joudu).

RK15: Masti ja noole teleskoobi keti turvaliiliti
Juhib avariiseiskamise kaitsereleed SR4. Kui 10ppliilitid avanevad teostab SR4 avariiseiskamise

toimingud.

RK16: Induktiivne sensor.
Kui masti pikkus on ~16m, aeglustab masti tdste- ja langetuse kiirust ning podramiskiirust.

RK17: Induktiivne sensor.
Kui masti pikkus on ~20m, aeglustab masti tdste- ja langetuse kiirust ning pdoramiskiirust.

RK18: Masti nurga 1oppliiliti.
Aeglustab masti tostekiirust, kui tostesilindri kolvivars on saavutamas maksimumpikkust.
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20.11 Kéaéanuseade (RU), muud

B1: Aku 12 VDC 44 Ah.
lida: Sisepdlemismootori seiskamissdlm, thendab siiiitepooli maandusesse.

LS: Kallutusandur mdddab seadme horisontaalasendit. Kui andur toimib normaalselt, vilgub selles
roheline méargutuli, kui kalle on +10r, {ile pdleb punane mérgutuli.

K4: Sisepdlemismootori topeltkdivituse takistusrelee, relee katkestab kdivitussolenoidi juhtimise.
K42h: Sisepdlemismootori kéivitusrelee.

M1: Elektrimootor 230 VAC 16A.

M2: Avariilangetuse mootor 12VDC, maksimaalne pidev kdimisaeg 10 minutit.

P1 ja P2: Masti/sassii valikuklapi sddre keskasendi sensorid. Takistavad kaitserelee SR3
nullimiskontuuri funktsioneerimise, kui klapisdéar ei ole keskel.

S37: Sisepdlemismootori agregaadi nddrist kdivitamist voimaldav nupp. Kasutatakse siis, kui aku on
tiihi.

SPV: Massiliiliti, liillitab aku positiivse pooluse siisteemist lahti.
SR1: Avariilangetuse solenoid.
T2: Akulaadija, laeb aku kui vorgutoide on sisse liilitatud.

AML1: Helisignaal.
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22 HUDRAULIKAKOMPONENDID

26209 ja 26229>
Viide Varuosanu Nimetus Tk.
mber
1 47.828 Elektrimootor 1
2 47.2061 Hudropump 1
3 47.892 Sisepdlemismootor 1
(agregaat)
4 47.2317 Jouseade (varavdimsus) 1
5 47.3003 Vastuklapp 1
6 47.195 Rohufilter 1
7 47.2963 Magnetklapp 1
8 47.190 Rdhukork 1
9 47.080 Oli vaateava 1
10 472766  Koormuse 1
reguleerimisklapp
11 47.20969 ~ Koormuse 1
reguleerimisklapp
12 472722 ~ Koormuse 1
reguleerimisklapp
13 47.2997 ~ Koormuse 1
reguleerimisklapp
14 472766 ~ loormuse 2
reguleerimisklapp
15 47.2722 ~ Koormuse 1
reguleerimisklapp
16 3CB1768 Silinder (teleskoop) 1
17 3CB1743 Silinder (t0ste) 1
18 3CB1732  Silinder (tbstehoovad) 2
19 DL10.005 Silinder (sekundaarne) 1
20 DL10.007 Silinder (peasilinder) 1
21 47.2273 Hudromootor (poore) 1
22 4CB1944  Pdoorlev adapter 1
23 47.2825 Magnetklapp 5
24  47.2947 Sulgurklapp 2
25 47.2828 Voolujaoturklapp 1
26 47.2824 Magnetklapp 3
27 47.2981 Klapipesa + klapid 4
28 50.102 Silinder (sb6iduseade) 2
29 3CB1754  Silinder (tugijalad) 4
30 47.2946  Koormuse 2
reguleerimisklapp
31 47.2338 Hudromootor (sdiduseade) 2
32 47.2771 Voolutakistusklapp 4
33 47.2810 Voolutakistusklapp 4
34 47.196 Tagasivoolufilter 1
35 2CB3100 Olipaak 1
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23 HUDROSKEEM
26120 ja 26122>
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